| PILOTREK WP-200 |

Dwuzylowy bezkontaktowy radarowy
czujnik poziomu 80 GHz

INSTRUKCJA OBSLUGI

%Amo RADAROWY CZUJNIK POZIOMU MES
ul. Trwata 14 - 93-535 £.6dz POLSKA P”OTREK WP-200 . —

Nrtel. +48 42236 70 09 www.bamo.pl 03-02-2025 596-03 MO 01 596-03/1
info@bamao.pl




PODSTAWOWA KONCEPCIJA | ELEMENTY

= — o)
2 2| 5 8
[e] a B =
) ) o ® .nDIV,.
£ 3:5893
= 03 EIL o
» A W. c oS <
c 2 co0>< =
© m @ © >0 > s
17 3 - ) @)
5 NEBS2.358 a
il 239658 SEE
% 22283
a Begsegs
¥ m C T T
I e
v I <
235 (@]
; [ 1 <
o
| & <
r ”
L7
0=90d : auisAwioq | e
(90d) emoouen| epedoig _ _
» .
£
m uIwy < (50d) sanjez AueyAsazid
= aluemoweigold 3
g S
S >
N (50d) emoouen) epejolg .
2 <
€ niejwod sanjez Auemoweaigold w
£ z
= [a)
|
(#0d) 018z nwoizod 9s0}891pO
<
50d euisAwop osouem =
w
(Auajue nyAmm 9s08nyp) eluazpezin sanjez Auoziaiw "syejp m
(utwy) sueisAp Auoziaiw Uiy 0d BUISAWIOP 9SOLBAN m
D
(xewx=£0d) eluszpezin sueisAp Auoziaiw "sye M
<
o

strona 2

%AL’IO Polska

03-02-2025

596 MO 03 A




2.
3.

SPIS TRESCI

WUSTEP ettt h e bt s bt e sh et e e bt esa bt e s a et e ea bt e sa bt e sh et e eR bt e e R Rt e eae e e eR et e ea bt e ea et e ea bt e e bt e sa Rt e e Rt e eabeesaneeeabeenaneesarees 5
KODY PRODUKTOW (NIE WSZYSTKIE KOMBINACIE DOSTEPNE) .....vouvvviveeceieeteteteeeeeeteseseesesesesesss s ssstessssesssesesessesssesesenees 5
DANE TECHNICZNE ...ttt ettt e e e e e ettt ettt e s e e e e eeeeteteae s s e e s e eeeeeeeeeenssna e e s eeeaeseeeeessanna s aeeeeeeseneennnnnnnnn 6
3.1. 0= Lo [ o1 PRSP 6
3.2. B 1ol o=Tol Vi Tord o T=l e | = TR a7 10 USSR 6
3.3. (27 T I T o101 2 7
3.4. L YA 1= 1 PSP 7
3.5. OcChrona PrzeCiWWYBUCNOWA ... e e et e e e e e e e e e e eeeeaaaaaaaaaeeeeesasaasanannnnsnnrsnns 7
K IR 70 R 0 1ol Yo T AN I =5 G T O T TP T O TP PP U PR PP URTOPPRTRTI 7
3.5.2. Dane o limitach temperatury dla zatwierdzonych modeli ATEX (EX i@) ....uveeeeeiiiiiiieieiieiiiieeee et eciireee e e 8
3.5.3. Zabezpieczenie iskrobezpieczne IECEx (Ex ia) - Nr certyfikatu IECEX:.........ceeeiieiiuiieeeeeeeiiiieeeeeeeciiree e e e e ervreeeeee e 8
3.5.4. Dane o limitach temperatury do zatwierdzonych modeli IECEX (EX 12) cc.uvveieiiiiiiiiiiiieeieciiiieee et 8
3.5.5. Iskrobezpieczne zabezpieczenie INMETRO (Ex ia) - Certyfikat INMETRO NR.: DNV 24.0166 X ........cccccveeevureeeenee. 8
3.5.6. Dane o limitach temperatury do zatwierdzonych modeli INMETRO (EX i@) ..ccocccvivieeeeiiiiiiieee et 9
3.6. F A (o= o T4 - T O TSP U PP UPPUPRPPRRRT 9
3.7. Warunki bezpiecznego UZYLKOWANIA ........ccco et e e e e s et e e e e e e e eeeaaaaaaaeaaeeseesssaaaannnsnnsnnns 9
3.8. Naprawa, konserwacja i Warunki przeChOWYWaNIa........uiiiii ittt e e e e e e e e s snbee e e e e e s eareeeas 10
3.9. AKtUAIIZAC]a OPrOZraMOWANIA . eiiiiiiictiiiite ettt e e e ettt e e e s e st e e e s e s ebteeeeessssebaaeeeeeassssaeeaeseassssseeaeessssssreeaeesssnssenes 10
INTERGRACJA W PROCESIE TECHNOLOGICZNYM ...ttt ettt e e e e e e e s e e e e e e e e s e e s s 10
4.1 ZaStOSOWANIA POMIAIU POZIOM Luuuuiiieieeiiiiieiittiiiiieas e e et eeeteterraraaa s aesseeeeeteeesertasaassesseeeeeesnsssssssssssessseeeresnssssssnnssnees 10
4.2 (oY Tl o] 4= o3 1YY LU RPN 11
4.3 OKADIOWNIE «..eeiiiee ettt ettt e ettt e e sttt e e e bt e e s abeeeesabeee s abbeesanbeee s abeeeseabeeesnbeeeeaabeeeeeanteeeabeeenn 11
4.4 INEEITEJS UZYTKOWNIKA ...evviieei e e e e e e e e et e e e e e e s st b taeeeeeesasbraeeaeesnasraaeeaeeannsseees 13
4.5 KOMUNIKAC]A BIUETOOTN ..ottt ettt ettt et et et steseeaeete st essessetsete st essesestestessessersstesaennenea 13
4.6 KOMUNIKACTA BUS (HART®) w. ettt ettt ettt ettt ettt ettt et et seete et et e st esseaeste st essene et e esesseseaseetesaessessssestesseseeneas 13
4.7 UrUChOMIENIE T USTAWIENIE ..eiiuetiieiiiie ettt ettt ettt e e sttt e e sttt e e s bt e e e s bt e e e s abbeeesaabeeesnbeeesnbeeessanaeesnrenenn 14
PROGRAMOWANIE ...ttt ettt st e sat e st e st e sa bt e st e e sat e e s ab e e sa b e e sateesabeesabeesateesmbeesabeesaneesmbeesaneesaneesaneenas 15
5.1 KONFIGUIACH POMIAIU ...uviiiii ittt ettt e e e e ettt e e e e e e et ee e e e e e e bbaeeaeeeeaastaaaaaeeeassaaaeeeeaansstasaaeeaasseneaeesannssenns 15
I A YT ol T o =T Fo 1Y PSP 19
5.3 WYjSCIie PrzeKaZniKOWE (OPC]) ..cciieuriiiiei ettt ettt e ettt e e e e e ettt e e e e s e ettt e e e e e e eebbaeeeeeeesasbaaseeeeeasbaaeaaeeeasssasaaeeennsrennns 20

596 MO 03 A 03-02-2025 BAMO polska strona 3




8.

R oY 0 [V o 11 Yol = T 1 0 LTz PSRRI 21

5.5 OPtYMAliZACI A POMIAIU ... e e e e e e e e e e e e e e s e s e e b be et e e teeeeeeeeeeaeeeaeaasaaaasesassssaasaaannssssssssssnsnnnnnneneeesaeess 21
N o T2 T T o] o T o 1 ol ISR 24
5.7 Pomiar przeptyWu W OtWartym KQNAlE .........uviiiiiiiiiiie ettt e e e e et e e e e e st e e e e e e s sabbea e e e e e sasrraeeeeeennnrreeas 26
5.8 Programowanie tabeli kKonWersji WYJSCIa (OCT)...coiuiiiiieiiiiieeee ettt e e et e e e e e ette e e e e e e et ae e e e e e e eabaaeeeeeeansaaaeeeeeennnrenens 29
5.9 Diagnostyka parametrow serwisowych (tylko do OdCZYTU) .....ocooiiiiiiie et 30
5.10 Parametry kontrolne pomiaru przeptywu (tylko do 0dCZYTU) ......euviiiiiiieee e 30
5.11 Parametry sterowania wyjSciem (tYIKO dO OACZYTU) ..c.coineeiiiiiii ettt e e e e et e e e e e e araeeas 30
5.12 Wersje sprzetu / oprogramowania (tylko do 00CZYEU) .....eeiieiiiii ettt ettt ere e et e e sre e e ba e e tr e e eraeenees 30
5.13 FUNKCJE SEIWISOWE ...eeiiiiiieiiiieeeiiiiiieeeeeesetiteeeeeeeettaeeeeessanstaeeeeeeaasttaaeaesaassaaeeaesaasssaaeasesasseaeaesesansseneeesesansssaeasessnnssennes 30

LT R 70 B Yo AV o 1=V 4 oY <Tor =T 0 1] AV - PSP 30

LT I B R Vo o TV =T - PR 30

5.13.3. tadowanie UstaWien dOmMYSINYCH .....ciiiiiiiiiie e e e et e e e st e e e e e s bbb e e e e e enarareaeeean 31

T A T 1= - | PP PPPTPN 31

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW ......oovieiiietetceeeeeteteteee et et es et aeas et et sessas et esetessasesssesesessasesesesssssseseseseasesssstesensasesesenens 31
6.1 Status i wskazanie bteddw W KOMUNIKAC]i HART ....vviiiiiiiiiiieie ettt e e s s ee e e s s s sbbee e e e e s s abreeaeesesnsreeeas 31
(S B/ o Yo XNVl o} (<Te VA=Y o] 11 - [ | PP U PP PP UUURPN 33

INSTRUKCIE EVIEW2 ...ttt ettt ettt ettt e e e e e e e s ettt e ettt et e e e e eeeeaeaaeaesassssssssssssnssasssssbbababaeaaaeeeeeeeeeaaeeeesssennnnnnas 33
A O] T B ¥ L U U NN - [« 2= o1 - PSRRI 33
7.2 Funkcja oSCyloSKOPU dIagramuUu ECNa .....ccociiiiiie ittt et e e e e e e ettt e e e e e e st ae e e e e e erasbaaeeeeeeanssaeeeeeeennsreeeas 34
7 U L) = YT 1T o 1= TN o o =1 S SRUPPRNt 34
A\ 1 I o = { U PP EPRR 34
7.5 Tabela konwersji wyjscia (OCT) — (EVIEW2 OC-TAbI) ..ccceiiiriiiiiee et ettt e et e e e e e raae e e e e s enbra e e e e e e ennareeas 35
7.6 Przyktad programowania 1 — konfiguracja pomiaru poziomu (UZywajgc EVIEW2) ......ceeeeeeeiiiiieeieecciieee et 36
7.7 Przyktad programowania 2 — konfiguracja wyjscia petli prgdowej (uzywajgc EVIEW2)........c.uvveeeieeiciiieee e 37

LISTA PARAMETROW .....ouiiiietctceee ettt ettt ettt ettt eseas et et sa e s s et et etetessas et ee et et eases st et et ess et et etesees et st eteseassssesteseesasaeetenens 38

596 MO 03 A 03-02-2025 BAMO polska strona 4




1. WSTEP

Zastosowanie

Bezprzewodowy czujnik radarowy PiloTREK WP-200 oparty jest na najbardziej zaawansowanej technologii procesowej — radaru 80 GHz
FMCW.

W poréwnaniu do nizszych czgstotliwosci (5...12 GHz oraz 25 GHz), radar 80 GHz posiada mniejsza anteng, lepsze skupienie oraz we¢zszy
kat padania wigzki.

Technologia ta jest uzywana przez urzadzenie w celu pomiaru cieczy, mas, emulsji oraz innych chemikalidw, szeroko stosowanych, na
przyktad w przemysle spozywczym, energetycznym, farmaceutycznym, chemicznym czy tez w gospodarce wodno-$ciekowe;j.

Moze takze mierzy¢ medium mogace parowaé lub tworzy¢ poduszke powietrzng. W zwigzku z tym, ze propagacja milimetrowych fal nie
wymaga medium, moze by¢ takze stosowane w prozni.

Urzadzeniem mozna sterowaé za pomocg protokolu HART® uzywajac programu EView2, kontrolera MultiCONT oraz programu
PACTware™, lub programowa¢ przez Bluetooth® z nowa aplikacja MobileEView.

Zasada dzialania

Nadajnik poziomu PiloTREK WP-200 to radar z modulowang czestotliwos$cia fal ciggtych (FMCW), dziatajacy na czestotliwosci 80 GHz
(pasmo W).

W zalezno$ci od mierzonego medium, cze$¢ energii fali modulowanej czestotliwosciowo, emitowanej przez anteng nadajnika poziomu, jest
odbijana od mierzonej powierzchni.

Modut elektroniczny oblicza odlegto$¢ do odbijajacej powierzchni na podstawie przesunigcia czgstotliwosci proporcjonalnego do czasu
przelotu odbitego sygnatu z wysoka doktadnoscia i przeksztalca go na sygnat proporcjonalny do odlegtosci, poziomu lub objetosci. Predkosé
propagacji fal milimetrowych w powietrzu, gazach i prozni jest praktycznie taka sama niezaleznie od temperatury i ci$nienia, dzigki czemu
te czynniki nie majg znaczacego wptywu na doktadno$¢ pomiaru.

Sita sygnatu odbitych fal milimetrowych zalezy w duzej mierze od stalej dielektrycznej mierzonego medium (DC = wzglgdna przenikalnosc¢
elektryczna er [gesto$¢ wiasciwa]). Dlatego maksymalny osiggniety zakres pomiarowy moze odpowiednio si¢ zmniejszy¢. Do pomiaru
medium o niskiej statej dielektrycznej zaleca si¢ wybdr anteny o wigkszej srednicy, co zapewnia wyzsze wzmochnienie.

2. KODY PRODUKTOW (NIE WSZYSTKIE KOMBINACJE DOSTEPNE)

e

Fes pomIaEoOWy al(oo *IZViacZe Proces

PP/ PP "

A 10m (33 ) 1 1" BSP/1"BSP @ 2 HART® 4

PVDF / PVDF B 20 m (66 ft) 2 1" NPT /1"BSP @ 3 < HART®/Ex ia 8
PTFE / PVDF T | [30m (985 3 1%"'BSP/1"BSP @ 4 | | E|HART® + Przekaznik H
1%2"NPT /1" BSP @ 5 [ HART® + Bluetooth® B

* Urzadzenia w wykonaniu przeciwwybuchowym maja znak "Ex" na tabliczce znamionowej | = HART® + Bluetooth®/ Ex ia E
(1) W trakcie opracowywania HART® + Bluetooth® + Przekaznik R

(@ Jedynie dla zakresu pomiarowego do 10 m (33 ft)
(3 Jedynie dla zakresu pomiarowego do 10 m (33 ft) lub 20 m (66 ft)
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3. DANE TECHNICZNE

3.1.Ogolne

‘Mierzona i obliczana wartos¢

Odleglosé; obliczane wartosci : poziom, objetos¢, masa, przeptyw

Czestotliwo$¢ sygnatu

77 ... 81 GHz (pasmo W)

Temperatura procesowa/otoczenia - 40...+80°C - 30...+80°C
Czestotliwos¢ pomiarowa H ~1/s
‘Rozdzielczoéc’ H -1...3 bar (-14.5...43.5 psi)
[Napigeie zasilania | 12...36 V DC
Temperatura —40...+80 °C —40...+80 °C
Analogowe 4...20mA; (3.9...20.5 mA); R max = (Us—12 V) /0.02 A
Cyfrowe Bluetooth® LE 5.1 (opcja), interfejs HART®, rezystancja petli > 250 Q
Wyjscie
Przekaznik (opcja) SPDT30V/1ADC;42V/05AAC
Interfejs serwisowy Kompatybilny z SAT-504-3; izolowany galwanicznie; 3.3 V LVDS; maks. 100 mA

Uszczelnienie

EPDM

Ochrona elektryczna

Zabezpieczenie przepieciowe Klasa Il (Klasa III (SELV)

Stopien ochrony

1P66/IP68

Polaczenie elektryczne

Kabel 4 x 0.5 mm? (22 AWG) ekranowany @6 mm (@0.24) x 5 m, do 30 m;

Dla opcji z przekaznikiem : kabel 7 x 0,5 mm? (22 AWG) ekranowany

‘Waga H ~600g

(1) Urzadzenie moze dziata¢ wylacznie z galwanicznie izolowanym zrodtem zasilania!

3.2. Dane specyficzne dla typu

‘Material czujnika “ PP, PVDF, PTFE ‘

Martwa strefa @ om

Maks. zakres @ 10m 20m
| | |

|Dokladn0s’c’ @ ” +4 mm || +2 mm

[Kat wiazki (-3dB) || 12° 7°

|Dlug0§c’ wtyku anteny ” 56 mm H 70 mm
17 BSP/NPT I 1 %" BSP/NPT
|G6rne przylacze ” 1”BSP

(2) Mierzone od konca anteny, dla < 80 DC (er).

(3) Moze by¢ ograniczona ze wzglgdu na niska stata dielektryczna lub nieprostopadte lub nieplanarne medium.

(4) W przypadku idealnie obijajacej powierzchni, zgodnie z IEC 62828-1.
(5) Mierzone od ptaszczyzny uszczelki przytacza procesowego.

|Dolne przylacze ”

596 MO 03 A 03-02-2025 BAMO polska strona 6




3.3. Blad liniowy

Legenda :
10 mm
=sesennnns WPO-212-00 / WPO-213-00 / WPO-214-00 / WPO-215-00
WPO-224-0O0 / WPO-225-00
4 mm
2mm
] » | A - Plaszczyzna polaczenia procesowego urzadzenia
2mm __|
-4 mm B — Minimalna odlegto$¢ pomiarowa (Xn), ponizej ktorej rardar nie moze mierzy¢
ze wzgledu na dhugos¢ wtyku anteny
C — Maksymalna odlegto$¢ pomiarowa (Xwu)
-10 mm
A B
3.4.Wymiary

~182
BSP 15, NPT 22

' | _BSP 15, NPT 22

3.5. Ochrona przeciwwybuchowa
3.5.1. Ochrona ATEX

| Ui=30V, li=100 mA, Pi=075W I Ui=30V,1i=140 mA Pi=1W |

Zasilanie EX,

Dane iskrobezpieczne® Ci <12 nF + 0.12 nF/m kabla, Li <238 pH + 0.65 uH/m kabla

Ze standardowym kablem 5 m : Ci < 12.5 nF, Li <242 uH

|Zasilanie 12...30 V DC |

|
|Dane o limitach temperatury || Patrz tabela w sekcji 3.5.2 |

O w aplikacjach 1IB, moga by¢ zastosowane dane zasilania Ex dla I1IC
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3.5.2. Dane o limitach temperatury dla zatwierdzonych modeli ATEX (Ex ia)

|Klasa temperatury H T5 H T95°C I

|Najwyz'sza temperatura otoczenia H +80°C H +80°C I

Najwyzsza temperatura powierzchniowa

+80° +80°
urzadzenia @ 80°C 80°C

2 - . - - -
@ Cieptlo przewodzone lub promieniowane przenoszone przez medium, otoczenie lub potaczenie procesowe.

3.5.3. Zabezpieczenie iskrobezpieczne IECEXx (Ex ia) - Nr certyfikatu IECEX:
| Ui =30V, Ii =100 mA, Pi=0,75 W I Ui=30V,1i=140 mA Pi=1W |
Zasilanie EX,

Ci< 12 nF + 0.12 nF/m kabla, Li <238 uH + 0.65 pH/m kabla

Dane iskrobezpieczne @
Ze standardowym kablem 5 m : Ci < 12.5 nF, Li <242 uH

|zasilanie I 12...30 V DC |
|Dane o limitach temperatury “ Patrz tabela w sekcji 3.5.4 |
ORVY; aplikacjach 1IB, moga by¢ zastosowane dane zasilania Ex dla IIIC
3.5.4. Dane o limitach temperatury do zatwierdzonych modeli IECEX (Ex ia)

|Klasa temperatury H T5 H T95°C I

|Najwyz'sza temperatura otoczenia H +80°C H +80°C I

Najwyzsza temperatura powierzchniowa

+80° +80°
urzadzenia @ 80°C 80°C

1 R .. . . R
@ Cieplo przewodzone lub promieniowane przenoszone przez medium, otoczenie lub potaczenie procesowe

3.5.5. Iskrobezpieczne zabezpieczenie INMETRO (Ex ia) - Certyfikat INMETRO NR.: DNV 24.0166 X
| Ui=30V, li = 100 mA, Pi = 0,75 W I Ui=30V,Ili=140mA, Pi=1W |
Zasilanie EX,

Ci< 12 nF + 0.12 nF/m kabla, Li < 238 pH + 0.65 pH/m kabla

Dane iskrobezpieczne @
Ze standardowym kablem 5 m : Ci < 12.5 nF, Li <242 uH

Zasilanie 12...30 VDC
| |

|
|Dane o limitach temperatury ” Patrz tabela w sekcji 3.5.6 |

@ Ciepto przewodzone lub promieniowane przenoszone przez medium, otoczenie lub potaczenie procesowe.
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3.5.6. Dane o limitach temperatury do zatwierdzonych modeli INMETRO (Ex ia)

|Klasa temperatury H T5 H T95°C

|Najwyz'sza temperatura otoczenia || +80°C || +80°C

Najwyzsza temperatura powierzchniowa
urzadzenia ©

+80°C +80°C

(©)

Cieplo przewodzone lub promieniowane przenoszone przez medium, otoczenie lub potaczenie procesowe.

3.6. Akcesoria

- Karta gwarancyjna

- Instrukcja uzytkowania i programowania

- Deklaracja zgodnosci UE

- 2 x ptlaskie nakretki dla gornego gwintu 1” BSP
-1x 0O-ring

3.7. Warunki bezpiecznego uzytkowania

Zgodnosé z warunkami procesu technologicznego

Upewnij sig, ze wszystkie czgéci urzadzenia, ktore maja kontakt z mierzonym medium (czujnik, uszczelka, ztaczki), spetniaja wymagania
procesu, takie jak ci$nienie i temperatura generowane podczas procesu, a takze chemiczne dziatanie medium i stosowane technologie.

)
. Przewod wychodzacy =z urzadzenia musi by¢é zamocowany 1 pozbawiony wszelkiego naprezenial
)
* Uzyj skrzynki przylaczeniowej odpowiadajacej klasyfikacji elektrycznej s$rodowiska do podiaczenia przewodow!
)

Urzadzenie moze by¢ zasilane tylko z jednostki zasilajacej kategorii 1 (SELV/PELV)!

Zgodno$¢ z lokalnymi przepisami i regulacjami

PiloTREK WP-200 to radar lokalizacyjny (LPR), ktéry musi by¢ zamontowany w statej pozycji, z anteng skierowang w dot. Ponadto nalezy
przestrzegac¢ nastepujacych dwoch ograniczen dotyczacych rozmieszczenia anteny i wysokos$ci nad ziemig:

Odlegtosé separacji 4 km od miejsc radioastronomicznych dziatajacych w pasmie czestotliwosci 75...85 GHz, chyba Ze zostato to
specjalnie zatwierdzone przez odpowiedni krajowy organ regulacyjny.

W odlegtosci od 4 do 40 km od jakiegokolwiek miejsca radioastronomicznego wysoko$¢ radaru nad poziomem gruntu nie moze
przekraczaé 15 m.

Zgodno$é z wymaganiami Ex

Urzadzenia o konstrukcji iskrobezpiecznej moga by¢ zasilane tylko z obwodu, ktory spetnia dane techniczne urzadzenia i jest
oznaczone [Ex ia IIC] lub [Ex ia I1B].

Jesli urzadzenie jest zainstalowane w miejscu narazonym na przepigcia, urzadzenie musi by¢ wyposazone w ochrong przed
przepigciami co najmniej klasy 11!

Urzadzenie moze zawiera¢ komponenty mogace zosta¢ naladowane elektrostatycznie! Obecnos¢ tadunkow elektrostatycznych
moze powodowac iskry i zapton, dlatego nalezy catkowicie zapobiega¢ gromadzeniu tadunkow elektrostatycznych w
atmosferach potencjalnie wybuchowych (Ex)!

Urzadzenie moze by¢ zainstalowane tylko w srodowisku wolnym od bezposrednich pradéow powietrznych oraz innych efektow
tadujacych. Z wyjatkiem grupy aplikacyjnej 111, jesli przewodno$¢ czasteczkowa materiatu jest wigksza niz >10° S (przy 50+5%
wilgotnosci wzglednej) lub >1011 S (przy 30+£5% wilgotnoéci wzgledne;).

Nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$¢ podczas konserwacji, gdy w zbiorniku procesowym moga wystepowac pozostatosci
wybuchowe. Urzadzenie moze by¢ dotykane w atmosferze wybuchowej (Ex) tylko za pomoca wilgotnej tkaniny antystatyczne;j!
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3.8.Naprawa, konserwacja i warunki przechowywania

PiloTREK WP-200 nie wymaga regularnej konserwacji. Jednak mogg wystapi¢ przypadki, w ktérych glowica czujnika bedzie musiata
zosta¢ oczyszczona z osadow materiatowych.

Urzadzenie nalezy czysci¢ ostroznie, unikajac zarysowan lub naciskania na powierzchni¢ promieniujaca.

Wszelkie naprawy, zarowno objete gwarancja, jak i nieobjete, musza by¢ przeprowadzane przez firm¢ NIVELCO.

Urzadzenie zwrocone do naprawy musi zosta¢ oczyszczone przez uzytkownika, wszystkie osady chemiczne musza zosta¢ usunigte, a
urzadzenie musi zosta¢ zdezynfekowane przed odestaniem. Dodatkowo, przesytka zwrotna musi zawiera¢ odpowiednio wypetniony
formularz obstugi sprzetu zwroconego (B0407/C, do pobrania na naszej stronie internetowej), w ktorym nadawca o$wiadcza, ze
urzadzenie jest wolne od wszelkich zanieczyszczen i substancji niebezpiecznych dla zdrowia.

Jesli urzadzenie nie jest uzywane, nalezy je przechowywac w temperaturze otoczenia okreslonej w danych technicznych, przy
maksymalnej wilgotnosci 98%.

3.9. Aktualizacja oprogramowania

Oprogramowanie urzadzenia jest na biezaco wspierane, uwzgledniajac opinie i potrzeby uzytkownikoéw. Jesli checesz zaktualizowad
oprogramowanie, uzyj wbudowanego portu komunikacyjnego do aktualizacji do najnowszej wersji. Aby przeprowadzi¢ aktualizacje,
potrzebny jest program NiFlash Light; skontaktuj si¢ z lokalnym partnerem. Ponadto, do aktualizacji oprogramowania wymagany jest
adapter komunikacyjny SAT-506-0 eL.ink.

4. INTERGRACJA W PROCESIE TECHNOLOGICZNYM

4.1 Zastosowania pomiaru poziom

B POZYCJA
Optymalne umiejscowienie PiloTREK (dla zbiornika
cylindrycznego) to promien r=(0,3...0,5)Rr =
(0,3...0,5). Zawsze nalezy uwzglednia¢ kat stozka
promieniowania.
Powierzchnia cieczy powinna by¢ prostopadia do osi
urzadzenia.
Uwaga! Urzadzenia nie nalezy umieszcza¢ w poblizu
wlotu. Niewlasciwe umiejscowienie moze powodowac
btedy pomiaru.

PRZESZKODY WYROWNANIE
Nalezy unikaé¢ obecnosci obiektow (rur, drabinek,
elementow konstrukcyjnych, termometrow itp.) w
stozku promieniowania.

Plaszczyzna przytacza procesowego musi by¢ rownolegla
do mierzonej powierzchni w zakresie tolerancji +2...3°.

Uwaga! Mozna zablokowa¢ do 4
. zaklocajacych ech, programujac
ustawienia progéw PiloTREK WP-200.
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GAZ /| PARA

W zamknigtym zbiorniku (szczegoélnie na zewnatrz,
narazonym na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych),
pary/gazy nad ciecza mogg zmniejszy¢ transmisj¢ sygnatu
fal milimetrowych.

PUSTY ZBIORNIK

Szczegblnie w przypadku zbiornikow z wypuktym lub
stozkowym dnem lub zbiornikéw z urzadzeniami (np.
element grzejny, mieszadlo) na dnie, urzadzenie moze
wskazywaé nieprawidlowy poziom podczas catkowitego
oproznienia.

Jest to spowodowane tym, ze dno zbiornika lub obiekty na
dnie rozpraszaja lub odbijaja fale milimetrowe w pewnym
stopniu, lub nizszy poziom sygnalu rozproszonej radiacji
zakloca si¢ wewnatrz zbiornika.

Co najmniej 100 mm cieczy musi pokrywac te zaklocajace
urzadzenia lub wypukte lub stozkowe dno zbiornikéw, aby
pomiar byt wiarygodny.

TEMPERATURA

Nadajnik musi by¢ chroniony przed
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych,
aby unikna¢ przekroczenia najwyzszej
dopuszczalnej temperatury.

SUNSHADE =——p>

PIANA

Piana na mierzonej powierzchni moze uniemozliwi¢ pomiar
poziomu fal milimetrowych. Dlatego, jesli to mozliwe,
czujnik nalezy zainstalowa¢ w miejscu, w ktorym tworzenie
si¢ piany jest najmniejsze.

4.2 Pomiar przeplywu

—  Urzadzenie umozliwia pomiar przepltywu w otwartych kanatach ze zwg¢zkami opisanymi w rozdziale 5.7.

—  Czujnik nalezy zamontowac¢ jak najblizej powierzchni cieczy, z uwzglgdnieniem jego strefy martwej.

—  Czujnik musi znajdowac si¢ na osi wzdtuznej kanatu pomiarowego, w miejscu okreslonym przez charakterystyke zwezki.

— Piana moze tworzy¢ si¢ na powierzchni ptynacego cieczy, co moze wptynaé na doktadno$¢ pomiaru. Dlatego powierzchnia
cieczy, gdzie skierowana jest powierzchni czujnika, musi by¢ odstonigta, aby zapewni¢ odpowiednie echo.

—  Czujnik musi by¢ zamocowany w taki sposob, aby jego pozycja nie mogta si¢ zmieniac.

—  Wiasciwa konstrukcja odcinka przed i za kanalem pomiarowym jest niezwykle wazna dla doktadno$ci pomiaru.

— Doktadnosé¢ pomiaru oparta na zmianie przeplywu obj¢tosciowego zalezy od wielkosci i ksztaltu uzywanego kanatu oraz
powierzchni przeptywajacej cieczy (falowanie, piana). Dlatego doktadno$¢ pomiaru przeplywu jest nizsza niz doktadnosé

pomiaru poziomu.

—  Czujnik musi by¢ chroniony przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych za pomoca ostony dachowej, aby uniknaé

temperatur wyzszych niz dopuszczalne.

4.3 Okablowanie

— Sprawdz, czy zaciski w skrzynce potaczeniowej sg odlaczone od zrodta zasilania.

— Polacz przewody urzadzenia zgodnie ze schematem, zwracajac uwage na

polaryzacj¢: (+) brazowy, (—) biaty (do kablowania zaleca si¢ uzywacé Blaty () @
kabla ekranowanego skretki 2 x 0.5 mm? (2 x 20AWG) lub 5 x 0.5 mm? VAT |-
(5 x 20AWG) dla opcji z przekaznikiem. T
—  Podczas podiaczania ekranu upewnij si¢, ze nie ma petli uziemiajace;. S2Bty ) — ==
—  Po podlaczeniu urzadzenia uruchom wymagane programowanie. Niebieski = || | k
ksd
-_—
Urzadzenie moze pracowa¢é jedynie z zasilaniem izolowanym galwanicznie ! Rozowy E )
Kolory terminali Zétty =
rézowy - C1 wyjscie przekaznika bialy -1 Pgtla pradowa, zasilanie i zacisk HART 1 (-) Zielony | =i @
szary - CC wyjscie przekaznika brazowy -1 Petla pradowa, zasilanie i zacisk HART 2 (+)  port do diagnostyki i . Skisyiika
niebieski - C2 wyjscie przekaznika czarny - GND  Punkt uziemienia technicznego i ekranowanizaktualizacji oprogramowania==CZzarmy  m @ potaczeniowa
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Przedluzanie kabla:

brazowy

Zasilanie + HART | | biaty — +,
X  +Wyjscie pradowe 1 "§ |
z o, czarmy |
< —_———— Y — — — — — — — : —————
9: o — rézowy e e—
Z Wyjscie CI OL-— niebieski

przekaznikowe\, CC | o5

+
Zasilanie . . . .
=52 = Zaleca si¢ uzycie puszki terminalowej do

przedtuzenia kabla. Oplot musi by¢

_OM odem HART po.lqcz.ony z oplotem kab.la przedtuzaj acego i
0 uziemiony przy urzadzeniu przetwarzajacym.

Zielono-zotte przewody to punkty polaczenia
»Hnterfejsu serwisowego” (zobacz nastepny

rozdziat). Nie sg one wymagane do uzytkowania urzadzenia. Standardowo sg one pokryte rurkg termokurczliwg na koncu kabla.

"

‘Zasilanie ‘

‘Napie;cie nominalne ” 24V DC l

U, ::Lg::::(nik 2-iytowy |Maksymalne napigcie (Uin ” 36 VDC I
mA Zalezy od impedancji obciazenia.

Minimalne napigcie (Uin

(patrz diagram)

W Ul |ReZyStaana petli Rloop || Ruart + Reavte + Rammeter |
: 4..20mA
‘Minimum Ra ” 0Q ‘
UNICOMM
HART® [Maksimum Ry | 750 Q |
E(Zl)?/sTtgnqa Ruart do komunikacji 250 O (zalecana)
Prosta "A": minimalne napi¢cie na terminalach wej$ciowych urzadzenia
Prosta "B": minimalne napigcie zasilania (napigcie na urzadzeniu i oporniku petli 250 Q)
Przyktad obliczania napigcia zasilania:
Wymagane minimalne napigcie zasilania przy Imin = 4 mA:
o . 1
Usupply min. = UinputminA + (Imin * 0opornosc pe;tll) =11,5V+ (4 8
mA *0,25kQ)=12,5V 74
-
-
. . . . . . -
Wymagane minimalne napigcie zasilania przy Imax = 22 | Minimalne zaallania {Vetppi)w I P
mA petli rezystanciji przy 250 Q (Rloop) = o
- . mierzone przy zaciskach zasilania - -
Usupply min. = Uinputmin- + (lmin * Opornoéé p@tll) =115V + ~ 15+ T =
(22mA *0,25kQ)=18,5V ° > i
S 14+ —
Dlatego przy opornosci petli 250 Q napigcie zasilania 17 V g /B/ o
. . z . = .
jest wystarczajace dla catego zakresu 4...20 mA. b r iyt gy
A

W strefach niebezpiecznych dane i wymagania dotyczace
projektowania sieci moga si¢ rozni¢. Podczas projektowania
sieci pomiarowej nalezy uwzgledni¢ dane i wymagania
zawarte w "3.5. Ochrona przed wybuchem, oznaczenia,
wartos$ci graniczne" oraz "3.7. Warunki bezpiecznej pracy".

-
-
-
<+

Petla pradowa (mA)
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4.4 Interfejs uzytkownika

Urzadzenie moze by¢ ustawione (zaprogramowane) za pomoca nastepujacych urzadzen

|Wielokanaiowy kontroler procesu MultiCONT || Dostepne do zakupu. |
[Modem HART” USB, SAT-504-0, -1, -2 | Dostepne do zakupu. Patrz Rozdziat 7 , Instrukcja EView 27 |
Dostepne do zakupu. Patrz Rozdziat 7 ,,Instrukcja EView 2”. Oprogramowanie urzadzenia moze by¢
Modem HART® USB, SAT-504-3, -4 zaktualizowane przez NiFlash przy pomocy interfejsu serwisowego. Patrz ,.3.7 Aktualizacja
oprogramowania.”
|Oprogram0wanie EView2 || Do $ciagnigcia za darmo tutaj : https:/nivelco.com/download#!/software/56 |

4.5 Komunikacja Bluetooth®

Opcja Bluetooth® w serii PiloTREK W-200 umozliwia wygodne ustawienie urzadzenia i diagnostyke za pomoca aplikacji NIVELCO
MobileEView na Androida lub iOS, lub darmowego oprogramowania EView?2 do pobrania na laptopy.

BOVIC

Power Supply
{e.g. NIPOWER PPK—401)

€3 Bluetooth’

1))) ))))

¢ ¢

N\ MobileEView EView?2

€3 Bluetooth’

MobileEView EView?2

POWER BANK
USB/5V

RN PilcTREK

o
WPO-200-4/-5/-8/-H/-F UNICOMM SAT-504-2

TREK

PiloTRE | Power Supply
\wPO-200-8/-C/-E/-R/-)

«| (e.g. NIPOWER PPK-401)

W ilustrowanym systemie modem SAT-504-2 musi by¢ uzywany w trybie pasywnego
modemu HART! Nie wlaczaj wbudowanego zasilania modemu, gdy nadajniki sa
zasilane!

4.6 Komunikacja BUS (HART®)

Wyjscie urzadzenia moze by¢ uzywane jako:

— Wyjscie petli pradowej i HART®

— Multidrop, protok6t HART®

Oprogramowanie EView2 oraz uniwersalny kontroler procesow MultiCONT obstuguja oba tryby. Zgodnie ze standardem Rosemount,
komunikacja HART® moze by¢ uzywana miedzy PiloTREK jako ,,slave” a HART® master jako polgczenie point-to-point.
Komunikacja moze by¢ realizowana w dwoch trybach:
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https://nivelco.com/download#!/software/56

4..20 mA + HART N {max. 15) x 4 mA + HART

EView2
lub inne oprogramowanie HART - Master
i jednostka HART

Jesli urzadzenie jest ustawione na transmisj¢ pradowa (4...20 mA, ,,0” HART® || W przypadku pracy w trybie multidrop (4 mA) do petli komunikacji HART®
krotki adres), w petli komunikacji HART® moze by¢ uzywane tylko jedno mozna podtaczy¢ kilka urzadzen (do 15). Krotki adres urzadzenia musi by¢
urzadzenie. rozny od 0.

4.7 Uruchomienie i ustawienie

Po prawidlowym podtaczeniu urzadzenia radar uruchamia si¢ z poborem pradu 3,5 mA po wlaczeniu zasilania. Po 3...5 sekundach zapalaja
si¢ diody ECHO i COM. Po kolejnych 5...10 sekundach na wyjsciu pradowym pojawia si¢ prad odpowiadajacy trybowi pracy. W tym
przypadku urzadzenie dziata z ustawieniami fabrycznymi. Ustawienia fabryczne sa odpowiednie do sprawdzenia funkcjonalnosci i
uzywania urzadzenia do prostych zadan pomiarowych, jednak pelny potencjatl urzadzenia mozna wykorzysta¢ tylko przy odpowiednim
programowaniu dostosowanym do wymagan mierzonego procesu. Dlatego, aby doktadnie pozna¢ charakterystyki operacyjne i rozwigzywacé
ztozone zadania pomiarowe, nalezy zapoznac¢ si¢ z rozdzialami dotyczacymi programowania.

Sygrlalizaé?:gijIEED: Widok korpusu czujnika z géry:
— ZAPALONA, jedli urzadzenie odbiera odpowiednie echo.
— MIGA, gdy urzadzenie szuka echa.
¢ COM-LED
— MIGA JEDEN RAZ, jesli miata miejsce wymiana
wiadomosci HART.
_ ZAPALONA,_ jesli urzadzenie jest w trybie zdalnego GeppRIED o Goerwony LED
programowania. ' ' “COM" Czerwony LED "ECHO"
—  MIGA przez 4 sekundy po wiaczeniu urzadzenia: podczas “RELAY"
tego czasu moze zosta¢ nawigzane
potaczenie serwisowe. Jesli dioda nadal miga, oznacza to btad oprogramowania.
e RELAY LED (opcjonalnie)
— ZAPALONA, gdy CC-C2 jest zasilane.
—  WYLACZONA, gdy CC-C1 jest zasilane.

_ Kabel

Wszystkie parametry urzadzenia majg warto$¢ domyslng fabryczng, ktdorg mozna przywrocic¢ pdzniej, jesli zajdzie taka potrzeba.
Domyslne ustawienia fabryczne urzadzenia do pomiaru poziomu PiloTREK WP—-200 s3 nastgpujace:

—  Tryb pomiaru: poziom (LEV).

—  Poziom zerowy przypisany jest do maksymalnej odlegtosci pomiarowe;j.

—  Wyjscie petli pradowe;j jest bezposrednio proporcjonalne do poziomu.

— 4 mA 0% sg przypisane do poziomu zerowego.

— 20 mA 1 100% sg przypisane do maksymalnego poziomu (minimalna odleglo$¢ pomiarowa).

—  Wyjscie petli pradowej przechowuje ostatnig warto$¢ w przypadku bledu.

— Stata czasowa $ledzenia poziomu: 40 s.
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Sygnalizacja z uzyciem dwoch diod LED:

Lo - Niskie napigcie petli Bit15, Bit14, Bit11 obecne
Migaja naprzemiennie stale . .
jednoczesénie
| 2 | Blad integralnosci OCT | Bit3 lub Bit4 lub Bit5 |
| 3 | | Nieuzywane | | - |
) | 4 || Blad przekaznika || Bit13 |
Swieca w tym samym czasie, przerywaja, a —
nastepnie powtarzaja I 5 H Nieuzywane H - l
| 6 || Blad pamieci NV (EEPROM) || Bitl |
stale e  Blad detekcji HRP Bit12
e  Bfad detekcji SIM

5. PROGRAMOWANIE

Interfejs HART urzadzenia PiloTREK WP-200 umozliwia uzytkownikowi dostgp do wszystkich parametréw urzadzenia i ich
programowanie. Zestaw parametréw mozna uzyska¢ na dwa sposoby:

— Korzystajac z modemu HART podtgczonego do rezystora pomiarowego w petli pradowej oraz programu EView?2 (zobacz Rozdziat
7. Instrukcja EView?2) uruchomionego na komputerze.

— Korzystajac z uniwersalnego kontrolera procesow MultiCONT. Zobacz instrukcje¢ uzytkownika i programowania MultiCONT!

Te metody r6znig si¢ pod wieloma wzgledami. Niniejszy przewodnik programowania omawia tylko metode z uzyciem EView2.
Aby uzyskac szczegotowe informacje, nalezy zapoznac si¢ z opisami poszczegdlnych metod dostepu lub instrukcjami.

Niektore rzadziej uzywane parametry nie moga by¢ ustawione bezposrednio z poziomu interfejsu graficznego. Zamiast tego, mozna
je zmienié, odwotujac si¢ do numeru parametru w nastepujacej $ciezce:

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Advanced Mode” — “Parameters”

5.1 Konfiguracja pomiaru

P00:dcba System jednostek, jednostki domyslne, parametr regionalny USTAWIENIE FABRYCZNE : 0000

Jesli parametr POO zostanie zmieniony, urzadzenie przywraca parametry do wartosci fabrycznych nowego systemu jednostek.
W zwiagzku z tym wszystkie parametry musza zosta¢ ustawione ponownie!

‘ 0 H Normalny ‘

| 1 || Wysoka czuto$¢ (wzmocnienie +20 dB) |

Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Application” — “Operating mode”

.——

| m || it |
I cm I cal |
L 2 | mm | cal |
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Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Application” — “Engineering units”

UE, Wielka Brytania, Albania, Andora, Azerbejdzan, Australia, Biatorus, Bosnia i
0 EU/Metrvezn Hercegowina, Kanada, Liechtenstein, Motdawia, Monako, Czarnogoéra, Nowa Zelandia,
yezny Pétnocna Macedonia, Norwegia, San Marino, Arabia Saudyjska, Serbia, Szwajcaria, Turcja,
Ukraina.
| 1 || US/Imperialny || Stany Zjednoczone |
| 2 || Region 2 / Metryczny | ) ) ) ) o
- Brazylia, Japonia, Korea Poludniowa, Tajwan, Tajlandia

| 3 || Region 2 / Metryczny |

| 40 || Region 3 / Metryczny || Indie, Malezja, Republika Potudniowej Afryki |
I 50 || Region 4 / Metryczny ” Rosja, Kazachstan |

WDoktadnos¢ +2 mm nie jest zagwarantowana dla ustawien dla Regionu 3 i Regionu 4.
Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Application” — “Calculation system”

Lo | < |
Lt ] ¥ |
Parametr EView? : “Device Settings” — “Application” — “Temperature”

P01:dcba Zrodlo wyjscia USTAWIENIE FABRYCZNE : 1011
P01lba definiuje Zzrodto podstawowej wartosci wyjsciowej (HART — PV), co jednoczesnie definiuje warto$¢ przesylang na analogowym
wyjsciu pradowym. Urzadzenie automatycznie wybiera tryb pomiaru zgodnie z wybranym zroédtem wyjsciowym. Urzadzenie mierzy
odlegtos¢ poziomu. Pozostate wielkosci sg obliczane na podstawie okreslonych parametréw zbiornika oraz wlasciwos$ci materiatu.

‘ 10 H Dystans H - ‘
| 11 I Poziom I P04 |
| 12 I Objetose I P04, P40...45 |
I 13 H Waga H P04, P32, P40...45 {
140 Przeptyw P04, P40...45, P46
| 15 I Pusta objetosé I P04, P40...45, PAT |
| 16 I Poziom% I P04 |
| 17 I Objetosc% I P04, P40....45 |
o Tewp || : |
| 4 I TOT1 I - |
| 42 I TOT? I - |

(Nie moze by¢ wybrany w trybach pomiaru Objetosci (12, 17), Wagi (13) oraz Pustej objetosci (15)
Parametr EView? : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Measurement mode”

Pomiar odleglo$ci (DIST) / Pomiar poziomu (LEV)
DIST: Aktualnie mierzona odlegtos¢ 4
A: Najkrotsza mierzalna odleglos¢ (P0S)

H: Najdalsza mierzalna odlegtos$¢ (rowniez odlegto$¢ do poziomu
zerowego) (P04) e

DIST
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Pomiar objetosci (VOL)

DIST: Aktualnie mierzona odlegtosé¢

A: Najkrotsza mierzalna odlegtosé

H: Odleglos¢ do poziomu zerowego

B: Objetos¢ zwigzana z najwyzszym mierzalnym poziomem
C: Catkowita objgtos¢ zbiornika

DIST

» VOL

P02:dcba Jednostki wyjscia USTAWIENIE FABRYCZNE : 2021

Urzadzenie oblicza objgtos¢, wagg oraz przeptyw objetosciowy w jednostce czasu, korzystajac z funkcji zaleznej od poziomu (nieliniowej)
za pomocg P40 lub tabeli korekcji wyjsciowej (OCT). Ten parametr okresla rowniez jednostke¢ miary dla kolumny ,,Output” w tabeli OCT.
W trybie pomiaru przeptywu wartos¢ TOT oznacza skumulowang (catkowita) ilo$¢ przeptynigta. Jednostki odleglosci, poziomu i
temperatury mozna wybraé¢ w parametrze P0O.

kg |
| 1 || tona || tona US |
| 2 || tona US || tona metryczna |

Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Mass units”

I 0 litr galon |
i || hL® || ft |
L 2 | m° I barylka |
I 3 ” milion litrow® H milion galonow® I
Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Volume units”

|| sekunda

|| min

|| godzina

0
1
2
3

I dzien

Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Time units”

| 0 litr galon |

| 1 “ hL® “ e | (1)Jej uzycie nie jest zalecane do pomiaru przeptywu! (W transmisji HART moze byé
= interpretowane tylko w potaczeniu z odczytem specyficznego kodu aplikacji.)

N m | barytka | 7 wyjatkiem MGD.

| 3 “ milion litrow® “ milion galonow® |

Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “TOT units”

P03 : Maksymalna odleglo$¢ pomiarowa USTAWIENIE FABRYCZNE : Patrz Xmax+ 30 cm (1 ft).

Maksymalna odlegto$§¢ pomiarowa mierzona od zlacza procesowego. Urzadzenie ocenia sygnaly poziomu tylko w obrgbie okreslonej
odlegltosci. Maksymalna odleglos¢ pomiarowa jest specyficzna dla typu urzadzenia. Zobacz kolumne Xmax (+30 cm [+1 ft]) w tabeli
specyficznych odlegtosci pomiarowych ponizej. Mozna ustawi¢ mniejsze wartosci. Minimalna warto$¢ to parametr P05 + 30 cm (1 ft). Nie
ma potrzeby ustawiania tego parametru. Urzadzenie automatycznie wybiera odlegto$¢ detekcji na podstawie odlegtosci poziomu zerowego
okreslonej w P04, w granicach ustawionych w P03.
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‘ WPO-212-01/ WPCI-213-C1 H 0,056 m H 0m |
| WPO-214-00 / WPO-215-00 H 0,070 m H 10m |
‘ WPOI-224-01 | WPCI-225-01 H 0,070 m H 20m |

@ Mierzone od przylacza procesowego
Parametr EView? : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Sensing distance”

P04 : Odleglos$¢ poziomu zerowego USTAWIENIE FABRYCZNE : Patrz Xmax W tabeli.

Ten parametr musi by¢ ustawiony w kazdym przypadku, z wyjatkiem pomiaru odlegtosci.

Odlegto$¢ poziomu zerowego (P04) to odleglos¢ migdzy ptaszczyzng uszczelnienia zlgcza procesowego a wyznaczonym poziomem
zerowym pomiaru poziomu (np. dno zbiornika). Urzadzenie oblicza warto$¢ poziomu, odejmujac zmierzong odlegto$¢ poziomu od wartosci
P04. Urzadzenie automatycznie ustawia odlegto$¢ pomiarowa w granicach maksymalnej odleglosci detekcji (P03). Odlegto$¢ podana tutaj
jest oznaczona jako ,,H” na rysunkach i w formutach. Maksymalna odleglos¢, ktorag mozna zmierzy¢ (Xmax), znajduje si¢ w tabeli odlegtosci
pomiarowych powyzej, w zaleznosci od wybranego typu.

Ustawiona odleglo$¢ poziomu zerowego moze by¢ wigksza niz maksymalna odlegto$¢ pomiarowa, ale nie moze przekracza¢ 60 m.

Biorac pod uwage, ze poziom mierzony przez urzadzenie to obliczona réznica mi¢dzy ustawiona odlegloscia P04 a zmierzong odlegloscia
(DIST), bardzo wazne jest doktadne okreslenie odlegtoéci poziomu zerowego (H).

Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Zero-level dist.”

P05 : Blokada na koncu bliskim (martwa strefa) USTAWIENIE FABRYCZNE : Patrz Xmin W tabeli.

Martwa strefa (od zlacza procesowego nadajnika) to zakres, w ktorym urzadzenie nie moze przeprowadza¢ pomiaru z powodu swoich
ograniczen fizycznych (dlugosci wktadu anteny). Jest to minimalna odlegto$¢ pomiarowa urzadzenia, zalezna od typu. Zobacz kolumng
Xmin w tabeli zaleznosci od typu urzadzenia.

Blokada na koncu bliskim to zdefiniowane przez uzytkownika rozszerzenie martwej strefy, w obrebie ktorej urzadzenie nie bierze pod
uwage zadnego echa. Umozliwia to, na przyktad, wykluczenie obiektow zakldcajacych pomiar blisko czujnika. Blokada na koncu
zamknigtym nie moze by¢ mniejsza niz Xmin.

Parametr EView? : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Minimum(P05)”

P06 : Blokada na koncu dalekim USTAWIENIE FABRYCZNE : 0.0

W parametrze P06 mozemy okre$li¢ warto$¢ poziomu, ponizej ktorej wyjscie nie bedzie juz reagowac na dalszy spadek poziomu. Blokada
na koncu dalekim jest stosowana, gdy obickty na dnie zbiornika (mieszadto, wezownica grzewcza, lejek itp.) powoduja niepewno$é
pomiaru w tym zakresie, np. gdy echa zakldcajace nie moga zosta¢ bezpiecznie rozréznione od echa powierzchni mierzone;.

Jesli echo znajduje si¢ w zakresie blokady na koncu dalekim (LEV < P06), urzadzenie wysyta specjalny sygnat i utrzymuje na wyjsciu
warto$¢ poziomu zdefiniowang w tym parametrze (zobacz rysunek). Flaga ,,Echo w zakresie blokady na koncu dalekim” (zobacz
Rozdziat 6.1) wskazuje, ze echo znajduje si¢ w strefie blokady na koncu dalekim. Niezaleznie od tego, flaga ,,VALID” jest aktywna, ale
flaga ,,HOLD” pozostaje nieaktywna.

Blokade na koncu dalekim mozna dezaktywowaé ustawiajac P06 = 0.
Min. warto$¢: 0 / maks. warto$¢: P04 — P05 -5 cm (2").

A.) Pomiar poziomu lub objetosci

e Jesli poziom spadnie ponizej warto$ci P06:
Urzadzenie utrzymuje wartos¢ poziomu odpowiadajgcg P06 na
wyjsciu i oblicza warto$ci pochodne na jej podstawie. ~ —--Am-mmemmmmmmooooooo

e Jesli poziom przekroczy limit blokady na koncu dalekim:
W trybie pomiaru poziomu lub objetosci wymiary zbiornika
zaprogramowane przez uzytkownika sg nadal wazne, wigc
blokada na koncu dalekim nie wptywa na mierzone ani
obliczone wartosci.

20 mA

((

R P

=H

TR

P04

e e medesemmmeeeeccesecs—————————
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B.) Pomiar przeplywu w kanale otwartym

Blokada na koncu dalekim jest zazwyczaj stosowana do niskich warto$ci poziomu, ponizej ktorych
doktadny przeptyw objetosciowy nie moze zostac obliczony. i
e Jesli poziom w przepustnicy spadnie ponizej warto$ci blokady:
o Wyjscie petli pradowej utrzymuje warto$¢ odpowiadajaca Q = 0.
o Dla transmisji wartosci 0 przez HART: ,,Brak przeptywu” lub wyswietlanie 0. |
e Jesli poziom w przepustnicy wzrosnie powyzej wartosci blokady.
Warto$¢ przeptywu jest obliczana na podstawie parametréw okreslonych w programie, wiec

Y
hi e
blokada na koncu dalekim nie wptywa na zmierzong warto$c.
Parametr EView?2 : “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Far end (P06)
5 T

B3

-
5
3
[s W
|

5.2 Wyjscie pradowe

P08 : Reczna warto$¢ wyjsciowego pradu USTAWIENIE FABRYCZNE : 4.0

Jesli tryb wyjscia pradowego petli analogowej (P12Db) jest ustawiony na "Re¢czny" (Manual), warto$¢ pradu wyjsciowego przyjmuje warto$¢
okreslong w tym parametrze, a transmisja analogowa zostaje wytaczona. Warto$¢ miedzy 3,8 a 20,5 mA jest okreslona w tym parametrze.
Uwaga! Urzadzenie automatycznie przechodzi w tryb "Recznego" wyjscia pradowego, gdy wprowadzona zostanie nowa warto§¢ w
parametrze P08. Gdy wprowadzi si¢ warto$¢ 0, urzadzenie przechodzi do trybu "Automatycznej" transmisji pradowej (P12b = 0) i resetuje
warto$¢ parametru P08 do ustawienia fabrycznego.

W trybie HART multi-drop (zobacz parametr P19), wyjscie petli pradowe;j jest ustawione na statg warto$¢ 4 mA, zgodnie z norma, a wartos¢
recznego pradu wyjsciowego (P08) nie ma zastosowania.

Parametr EView? : “Device Settings” — “Outputs” — “Current output ” — “Fix output current (P8)”

P10 : Wartos¢ transmitowanej wielkosci przypisana do wyjsciowego pradu 4 mA USTAWIENIE FABRYCZNE : 0.0

W przypadku trybu ,,Automatycznego” wyjscia pradowego analogowego, warto§¢ PV przypisana do 4 mA (zwykle dolny limit zakresu
pomiarowego w przypadku pomiaru poziomu) jest wykorzystywana. Urzadzenie skaluje warto§¢ (HART — PV, patrz PO1) wyj$ciowa na
zakres pradu analogowego 4...20 mA, korzystajac z warto$ci okreslonych w parametrach P10 i P11.

W praktyce oznacza to, ze urzadzenie automatycznie przeksztatlca warto$¢ mierzong (np. poziom, objetos¢) na odpowiadajacy jej prad
wyjsciowy w zakresie 4-20 mA. Parametry P10 i P11 shuzg do kalibracji tego przeksztatcenia, dostosowujac je do specyficznych wymagan
procesu i urzadzenia.

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current output” — “Assignment of 4 mA — PV”

P11: Wartos$¢ transmitowanej wielkosci przypisana do wyjsciowego pradu 20 mA USTAWIENIE FABRYCZNE : Xmax
(patrz tabela P03)

W przypadku trybu ,,Automatycznego” (transmisja pradowa) wyjscia analogowego, to wykorzystywana jest warto$¢ PV przypisana do 20
mA (zwykle gorny limit zakresu pomiarowego w przypadku pomiaru poziomu). Urzgdzenie skaluje wartos¢ (HART — PV, patrz PO1)
wyjsciowa na zakres pradu analogowego 4...20 mA, korzystajac z wartosci okre§lonych w parametrach P10 i P11. Wartosci te moga by¢
przypisane w sposob odwrotny. (Na przyktad: 4 mA moze odpowiada¢ poziomowi 1 m, a 20 mA poziomowi 10 m, lub odwrotnie, 20 mA
moze odpowiada¢ poziomowi 1 m, a 4 mA poziomowi 10 m. Nalezy okresli¢ przy zamowieniu).

A : Najkrotszy mierzalny dystans
D : P10, P11 diagram wazny dla ustawien fabrycznych

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” —
“Current output” — “Assignment of 20 mA — PV”

P12: -cba Tryb wyjscia pradowego petli analogowej
USTAWIENIE FABRYCZNE : 0000

Blad trybu pradowego : Urzadzenie wskazuje stan biedu
na wyjsciu pradowym zgodnie z ponizszym ustawieniem.
Wskaznik btgedu ustawiony w ten sposob utrzymuje si¢, dopdki btad nie zostanie usuniety.

I 0 “ HOLD (wstrzymanie ostatniej poprawnej wartosci) I
T 3.8 mA |
| 2 | 22mA |
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Tryb wyjscia pradowego petli analogowej

Wartos$¢ pradu wyjsciowego jest obliczana na podstawie zmierzonej warto$ci, przy uzyciu
parametrow P10 i P11. Wyjscie nadajnika jest aktywne.

0 Automatyczny (transmisja pradowa)

W tym trybie warto$¢ pradu wyjsciowego nie jest obliczana na podstawie zmierzonej wartosci.
Zamiast tego, na wyjscie wysylany jest staty prad wyjsciowy (P08). W tym trybie ustawienie trybu
pradu biedu jest nieistotne.

W trybie HART multi-drop z komunikacja 4 mA (P19) wystepuje nadpisanie wartosci pradu!

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current generator mode”

1 Reczny

Tryb uruchamiania: Po wiaczeniu urzadzenia lub po ponownym uruchomieniu po awarii zasilania, prad jest transmitowany az do
momentu, gdy urzadzenie zacznie dokonywac¢ pomiaréw. Zaleca si¢ ustawienie go na prad bledu systemu. Dla aplikacji okresowych, np. w
przypadku zasilania bateryjnego, zaleca si¢ wybor trybu ,,Szybkiego” przywracania, aby skroci¢ czas cyklu pomiarowego i szybciej uzyskac
wynik pomiaru.

| 0 || Normalny (3,5 mA) || 12...16® |
[ 1 ] Szybki (22 mA) I 3.4 |

WZaleznie od parametréw radaru. Nalezy zauwazyé, ze zalezy to rowniez od warunkéw uzytkowania oraz od tego, jak dlugo po wznowieniu pracy instrument bedzie w stanie
znalez¢ echo.

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Startup mode”

5.3 Wyjscie przekaznikowe (opcja)
P13: -cba Funkcja przekaznikowa USTAWIENIE FABRYCZNE : 0001

By PV (P14-P15-P16) | Tryb pracy PRZEKAZNIKA opcjonalnie wbudowanego w urzadzenie mozna
” No ECHO” (utrata echo) : C1 = ,,0n” (zwolnienie) | ustawi¢ za pom(?cg teg('> parametru. Jeéli jest usrta'wiony na ,,py PV” (na podétgwie
= PV), przekaznik dziata na podstawie wartosci wyzwalania (P14) i wartosci
” ,No ECHO” (utrata echo) : C1 =,,0n” (wyzwolenie) | zwolnienia (P15), ktére zostaty ustawione. Ustawienie ,,Brak ECHO” wlacza

Impuls FLOW (P17) sygnat btedu (styk przekaznika) do sterownika procesu.
Inieni Uwaga! Kiedy urzadzenie jest wylaczone, przekaznik zostaje zwolniony, wiec
H Btad C1 (zwolnienie) C1 jest WLACZONE.
OFF

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay mode”

Ol |w|N]|+-] O

Tryb pracy : odnosi si¢ jedynie do operacji ,,by PV” (P13a=0)

Level P14, P15 Podstawowa metoda
g P14 Wymagana jest co najmniej 20 mm histereza przetaczania
N P15 miedzy P14, a P15. PRZEKAZNIKA
0 Hist N P14 > P15 — normalna praca ustawionego w tryb
Istereza 4 » Time P14 < P15 — odwrotna praca »PV” (na podstawie
Relay Energized: [ rﬂ PV) moze byé
De-energized: —7 Py dostosowana.
c2C1
Level P14, P15
P14 Wymagana jest co najmniej 20 mm histereza
N el Rl R P15 migdzy P14, a P15.
P14 > P15 — normalna praca
1 Komparator okna » Time P14 < P15 — odwrotna praca
Relay Energized: =] fﬂ
Deenergnzed:Ez] r 1
e -]
Cc2C1

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay Function”
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Jednostka stalej impulsu PRZEPLYWU (P17) w przypadku, gdy (P13:a = 3):

| 0 [ m’ | ft |
| 1 || litr || galon US |
| 2 | litr || galon GB |

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Pulse costant unit”

P14 : Parametry przekaznika — Warto$¢ wyzwalania przekaznika USTAWIENIE FABRYCZNE : 0
Jego warto$¢ mozna dostosowa¢ zgodnie z zakresem ustawien PV Jest to warto$¢ pomiaru PV przy ktorej chcemy wskazaé na wyjsciu PRZEKAZNIKA,

ze osiagnieto gorny limit (gérna warto$¢ przetaczania)

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Energized value”

P15: Parametry przekaznika — Warto$¢ zwolnienia przekaznika USTAWIENIE FABRYCZNE : 0
Jego warto$¢ mozna dostosowaé zgodnie z zakresem ustawien PV Jest to warto$é pomiaru PV przy ktérej chcemy wskaza¢ na wyjéciu PRZEKAZNIKA,

ze osiagnieto dolny limit (dolna warto$¢ przelaczania)

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “De-Energized value”

P16 : Parametry przekaznika — Opéznienie przekaznika USTAWIENIE FABRYCZNE : 0

Jesli warto$¢ pomiaru PV osiagneta dolng lub gorng wartos¢ przetaczania lub wystapit
btad w przypadku sygnatu bedu, rzeczywista operacja PRZEKAZNIKA zostaje
aktywowana po tym czasie lub po tym czasie zmiana jest widoczna na wyjsciu.

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay delay time”

0...999 s

P17: Parametry przekaznika — Parametr wartosci przeptywu USTAWIENIE FABRYCZNE : 1
W przypadku przeptywu (FLOW) przekaznik generuje impuls na jednostke objetosci okreslong tutaj. Jednostke objetosci mozna ustawic
w parametrze P13:c. Szeroko$¢ impulsu wynosi 100 ms.

Gwarantowana maksymalna gesto$¢ impulsow to < 3 sekundy

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Pulse constant”

5.4 Komunikacja cyfrowa

P19 : Adres HART USTAWIENIE FABRYCZNE : 0
Unikalny adres urzadzenia, dzigki ktéoremu urzadzenie jest identyfikowane i zarzadzane za pomoca HART.

| 0 ” Wyjscie analogowe petli pradowe;j jest aktywne (przesylany jest prad 4...20 mA). |

| 1...15 ” Wyjscie analogowe petli pradowej jest nieaktywne (brak transmisji pradu, obecny jest staly prad 4 mA), tryb multi-drop. |
Parametr EView2: “Device Settings” — “Device Identification” — “Device Short Address”

5.5 Optymalizacja pomiaru

P20 : Czas tlumienia USTAWIENIE FABRYCZNE : 40

Czas tlumienia zmniejsza niepozadane wahania w wyswietlaniu danych pomiarowych (np. falowanie). Jesli poziom skoczy, warto$¢
transmitowana osiaga 98% tej zmiany w tym czasie.

Jednostka: sekundy (s). Zakres wartosci: 0...999 s.

| Mato lub wcale niestabilne/falujace media ” 0s || 8s |

| Silnie niestabilne/falujace media ” >24 s || >40s |

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Damping time”
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Przyklad tlumienia 1: 6
Czas thumienia= 10 s

Zmiana poziomu = 2 m (6,6 ft) 5

4

E 3
£
o

g2
a

1

0

0 2 4 6 8 10 12
—&— Wejscie (poziom) Czas [s]
Wygtadzone wyjscie
Przyklad tlumienia 2: 16

Czas tlumienia =40 s
Zmiana poziomu = 2...3 cm - falowanie.

Jesli w mierzonej kolumnie cieczy spodziewane sa wicksze
wahania, zaleca si¢ ustawienie wyzszego czasu ttumienia. W ten /\
sposob mozna zredukowacé fluktuacje wartosci transmitowanego

poziomu, co pozwala na uzyskanie bardziej stabilnego odczytu
pomiarowego.

o
a

w

»\v/\\ /\\./\ 2

v \ A hd

Poziom [m]

S
53

0 2 4 6 8 10 12 14 16

—&— Wejscie (poziom) Czas|[s]
P22: Wspélezynnik korekty nachylenia uzytkownika

(rzeczywisty/zmierzony) USTAWIENIE FABRYCZNE : 1.0
Koryguje przekazywang warto$¢ w zalezno$ci od odleglosci. Jesli warto§¢ zmierzona przez urzadzenie roézni si¢ od wartosci w
rzeczywistych warunkach, ten mnoznik moze by¢ uzyty do doprecyzowania wyniku. Warto$¢ wyjsciowa jest mnozona przez ustawiong
tutaj liczbe. Domys$lnie mnoznik €)) nie modyfikuje warto$ci wyjsciowe;j.
Zakres wartosci: 0,7...10

Wygtadzone wyjscie

P25: Wybér echa USTAWIENIE FABRYCZNE : 0
Parametr P25a ustawia strategi¢ wyboru echa. Automatyczny tryb pracy jest odpowiedni dla wigkszosci zastosowan. Dla specjalnych
wymagan aplikacyjnych mozna ustawi¢ konkretny wybor echa zgodnie z potrzebami.

[a ]l Wbbremsoknempomigrowym
I 0 H Automatyczne |
| 1 | | Pierwsze |
| 2 | | Drugie |
| 3 | | Najwicksze |
I 4 H Ostatnie |

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Echo selection” — “Selection of Echo...”

P26/P27 : Predkosé Sledzenia poziomu USTAWIENIE FABRYCZNE : 600 m/h

Predkosc¢ $ledzenia poziomu to najszybsza predkosé zmiany poziomu, ktorg urzadzenie moze nieprzerwanie $ledzi¢. Urzadzenie bedzie
$ledzi¢ tylko zmiany poziomu wolniejsze niz ustawiona warto$¢. Jesli urzadzenie wykryje zmiang sygnatu poziomu szybsza niz ta Wartosc,
zaktada, Ze jest to wynik bledu pomiarowego (np. kondensacja), nie zaakceptuje jej 1 wyswietli ostatnig wazna wartos¢. Jesli zatozy sig, ze
zmiana wynika z blgdnego pomiaru, a wynik nastgpnego pomiaru jest zgodny z ustalonag maksymalng predkos$cia, wowczas blokada zostanie
anulowana, a zmierzony poziom stanie si¢ aktualny. Jesli szybka zmiana poziomu byla rzeczywiscie prawdziwa, urzadzenie na podstawie
kazdego pomiaru przelicza, czy aktualnie zmierzony poziom miesci si¢ w zakresie wyznaczonym przez iloczyn predkosci $ledzenia i
uptywajacego czasu. Je$li miesci si¢ w tym zakresie, blokada zostaje zniesiona, a wyjscie dostosowuje si¢ do nowej warto$ci zgodnie z
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ustawionym parametrem tlumienia. Ustawienie predkosci $ledzenia poziomu jest istotne w procesach technologicznych, szczegélnie
podczas napetniania lub oprozniania, gdy wystepujg czynniki zakldcajace (np. fale, pienienie), ktoére wplywaja na stabilno$¢ pomiaru.
Ustawiona predko$¢ sledzenia poziomu musi by¢ wyzsza niz maksymalna predko$¢é napetniania/oprozniania ustalona przez technologie.
Poprawne jej ustawienie sprawia, ze pomiary podczas napetniania i oprézniania stajg sie¢ bardziej niezawodne. Uwaga! W zbiornikach o
stozkowym lub piramidalnym dnie predko$¢ zmiany poziomu przy dnie zbiornika znacznie wzrasta z powodu ksztaltu zbiornika.
W tym zestawie parametrow predko$¢ napelniania i oprézniania moze by¢ ustawiana oddzielnie:
— P26 — Predkos¢ podnoszenia poziomu (predko$¢ napetniania)
— P27 — Predkos$¢ opadania poziomu (predkos¢ oprozniania)
- Jednostka miary parametru: Metr: [m/h], USA: [ft/h]
Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Level”
— ,,Predko$¢ podnoszenia poziomu (predkos¢ napetniania)”
— ,,Predko$¢ opadania poziomu (predko$¢ oprdzniania)”

P28: --ba Zarzadzanie utrata pomiaru USTAWIENIE FABRYCZNE : 0010
Zarzadzanie utratg echa

| 0 || Wstrzymanie do okresu w dekadzie P28b |
| 1 || Wstrzymanie (brak limitu czasowego) |
| 2 ” Symulacja napetniania (przy wykrytej predkosci) |
| 3 “ Symulacja napetniania (przy maksymalnej predkosci P26/P27 |
| 4 || Zbiornik pusty (DIST = maksimum / LEV = 0) |
| |

5 || Zbiornik pelny (DIST = minimum / LEV = maksimum)

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Measurement loss management” — “Echo loss handling”

Opéznienie wskazania bledu

Ten parametr okresla czas, ktory uptywa od wystapienia btedu do wygenerowania sygnatu btedu (prad btedu). Podczas op6znienia
wyj$cie utrzymuje ostatnig wazng zmierzong warto$¢. Funkcja jest dostepna dla wyjscia pradowego tylko wtedy, gdy sygnat btedu jest
ustawiony na nizszy (3,8 mA) lub wyzszy (22 mA) prad btedu.

Po ustapieniu bl¢du urzadzenie wraca do trybu pomiaru po ustawionym opéznieniu.

o Podczas krotkiej utraty echa, ostatnia wartos$¢ jest utrzymywana w transmisji przez okres ustawiony w P28:b. Nastepnie
0 Brak op6znienia jest przesylana przez HART na bicie 0 z DSE* zgodnie z ustawieniem w P12:a na wyjsciu petli pradowe;.
Mi todl . o ;
HART Mierzona wartose |Wstrzym, wartos¢ (P28:b) | Kod bledu 2 » Czas
1 10 | I
= f
2 20 i ;
i | Wskaznik NOECHO
I 1 e F 5 .
cjawia sie tuta
3 30s Utrata echa : : pel ¢ !
Dicda LED echa gasnie : ]
: | Kod btedu 22 mA (P12a=2)
. p Czas
4 1 min ! -4
|
. Mierzona wartosc IWStrzym. wartosé (P28:h)| Wstrzym. ostatnie) wartosci  (P12a=0) .
5 2 min Wyjécie pradowe | P Czas
. Btad pradu 3.8 maA (P12a=1)
6 5 min o pra P Czas
7 15 min

*DSE — Bity wskaznika ,,Blad specyficzny dla urzadzenia” (HART). Zobacz Rozdzial 6. Diagnostyka.

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Measurement loss management” — “Error delay”.

P29: Limit Pelnego Zbiornika USTAWIENIE FABRYCZNE : 0.0
Podobnie jak w przypadku P06, echo jest $ledzone ponizej okres$lonej odlegtosci, ale wyjscie nie jest Sledzone, a wyswietlany jest
wskaznik ,,Zbiornik petny”.
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Zakres wartosci: 0... (P04 -5 cm [2"])
Jesli P29 jest mniejsze niz P05, parametr ,,Limit Pelnego Zbiornika” zostaje wytaczony.

P32: Okreslona gestos¢ mierzonego medium USTAWIENIE FABRYCZNE : 1.0

Jesli urzadzenie jest ustawione na transmisje wagi, tutaj nalezy wprowadzi¢ gestos¢ wlasciwa materiatu (medium) przechowywanego w
zbiorniku do obliczenia wagi. Warto$¢ to liczba wzgledna (bez jednostki) w poréwnaniu do gesto$ci wody, tzn. 1 g/cm?.

Zakres wartosci: 0,01...10

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Specific gravity”

P34: Przesunigcie progu USTAWIENIE FABRYCZNE : 0

Stuzy do prostej wzglednej modyfikacji wartosci progu akceptacji ustawionego na diagramie echa, ktorego zakres warto$ci to —
4000...+4000. Moze by¢ uzyte do zwigkszenia (warto§¢ dodatnia) lub zmniejszenia (warto$¢ ujemna) zdolnosci ttumienia szumow
urzadzenia w porownaniu do ustawienia domyslnego. Jesli warto§é zostanie ustawiona na 0, nie ma zmiany w poréwnaniu do ustawione;j
warto$ci progu. (Zobacz rozdziat 7.4. Maskowanie progu)

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Treshold offset”

P36: --ba Ustawienia bluetooth USTAWIENIE FABRYCZNE : 41
I 0 ” Wiaczony |
I 1 “ Wiaczony na 5 minut od uruchomienia przy braku potaczenia |
I 9 “ Wytaczony |

Moc transmisji Bluetooth: Ten parametr umozliwia ustawienie mocy wyjsciowej modutu Bluetooth. Moc transmisji wptywa na
dostepny zasigg.

Nalezy pamietaé, Ze zasieg komunikacji Bluetooth® zalezy od warunkéw $rodowiskowych oraz ustawien mocy Bluetooth® po
stronie uzytkownika (smartfonu).

(e [ K
I 0 H Najnizsza sita sygnatu |
I 1 H +2 dB sity sygnatu |
| 2 || +4 dB sity sygnalu |
| 3 || +6 dB sity sygnalu |
I 4 H +8 dB sity sygnatu |

5.6. Pomiar objetoS$ci
P40: 0-ba Metoda obliczania warto$ci wyjSciowej USTAWIENIE FABRYCZNE : 0000

Wybér typowych ksztaltdw zbiornikéw do pomiaru objetosci. Wymiary zbiornika mozna ustawi¢ za pomocg parametrow P41...P45 (patrz
ponizsze rysunki). W przypadku ustawienia OCT, ksztalt zbiornika musi by¢ okreslony w tabeli.
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Tabela Konwersji Wyjscia (OCT)

[

Patrz Rozdziat 5.8

| |
| 00 H Pionowy cylindryczny zbiornik z plaskim dnem “ P41 l
| 10 || Pionowy cylindryczny zbiornik z lekko wypuklym dnem || P41 |
| 20 || Pionowy cylindryczny zbiornik z mocno wypuklym dnem || P41 |
| 30 H Pionowy cylindryczny zbiornik z dnem pétkulistym ” P41 I
| 01 “ Pionowy cylindryczny zbiornik z dnem stozkowym || P41, P43, P44 |
02 Pionowy zbiornik prostokatny z dnem piramidalnym (patrz ponizej dla P41, P42, P43, P44, P45
warto$ci b)
| 03 || Poziomy cylindryczny zbiornik z ptaskim dnem || P41, P42 |
| 13 || Poziomy cylindryczny zbiornik z lekko wypukltym dnem || P41, P42 |
| 23 || Poziomy cylindryczny zbiornik z mocno wypuklym dnem || P41, P42 |
| 33 || Poziomy cylindryczny zbiornik z dnem poélkulistym || P41, P42 |
[ oa | Zbiomnik kulisty | P41 |

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Tank/Silo parameters” — “Tank/Silo shape”

| 0 “ Plaski | Powigzanie typowych ksztaltow dna zbiornikow dla konkretnego typu zbiornika
w celu doktadnego obliczenia objgtosci. Doktadna forma kodu ustawienia jest

| 1 ” Lekko wypukly | pokazana na rysunkach pod parametrami P41...45.

| 2 || Mocno wypukty |

HE Potkulisty |

Parametr EView?2: “Device Settings” — “Tank/Silo parameters” — “Bottom shape”

P41-45: ---- Wymiary zbiornika

Sa to parametry wymiarowe dla wybranego ksztattu zbiornika w parametrze P40, zgodnie z wymiarami pokazanymi na rysunkach ponize;j.
Dla prawidlowego dzialania wazne jest, aby te wymiary zostaly podane dokladnie.

T o ‘ Ny
PO4 1 pat | P41
P04 P04
* i
* v b=0 P43
' ~——"b=1 ]
P40 b=3 \p= P44
f'-\b o
=1 = I
i
P40 b=3—
b=2- B
P41 P04 P04
=1—1
b=0-
LI 1
' P42
P47: - --a Calkowita objetos¢ zbiornika USTAWIENIA FABRYCZNE : 0.0

Calkowita objetos¢ zbiornika jest wymagana do obliczenia objetosci pustej (zobacz parametr P0O1). Jesli jedno z wyjs¢ (PV, SV, TV lub
QV) jest ustawione na transmisj¢ ,,objetosci pustej”’, wtedy catkowita objeto§¢ mozna wprowadzi¢ w tym parametrze, aby obliczy¢
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rzeczywistg przesylang wartos¢. W tym przypadku przesylane dane to rdéznica miedzy catkowita objeto$cig a rzeczywista objetoscia
medium. Jednostka jest jednostka objetosci ustawiona w dekadzie PO1b. Zakres wartosci: 0...999,999

5.7 Pomiar przeplywu w otwartym kanale

P40: dcb a Opcje pomiaru przeplywu objetosciowego USTAWIENIA FABRYCZNE : 0000
-- Tabela Kowersji Wyjscia, Patrz rozdziat 5.8 P46
I | | |
| | Ty I Wazér obliczeniowy I Qmin[l/s] I Qmax{l/5] I “p[cm] I P46 |
| oo | cpair1 | Q[l/s]= 60.87*h%5%2 I 0,26 I 5,38 I 30 I P46 |
[ o | epa1p2 | Q[l/s]= 119,7*h155 I 0,52 I 13,3 I 34 I P46 |
| o2 || cpAa1pr3 | Q[l/s]= 178,4*h15% I 0,78 I 49 I 39 I P46 |
| o3 | cpa1ps | Q[l/s]= 353,9*h1s%® I 1,52 [ 164 I 53 I P46 |
| o4 | cpa1prs | Q[l/s]= 521,4*h%5% I 2,25 [ 360 I 75 I P46 |
[ s | cpa1ps || Q[l/s]= 674,6*h15% I 2,91 I 570 I 120 I P46 |
| o || cpa1p7 | QIl/s]= 1014,9%h%56 I 4.4 I 890 I 130 I P46 |
| o7 || cpa1rs | Q[ls]= 1368*h"5% I 58 I 1208 I 135 I P46 |
| o8 | epAa1pe || Q[us=20805*hts | 8,7 [ 1850 I 150 I P46 |
09 Ogolny kanal pomiarowy Parshalla P46, P42
| | gélny kanal p y | |
[ 10 | Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) | P46, P41 |
[ u | Kanal Palmer-Bowlusa (D/3) | P46, P41 |
| 12 || Kanal Palmer-Bowlusa (prostokatny) || P46, P41, P42 |
I 13 || Kanal Khafagi-Venturi || P46, P42 |
| 14 || Przelew || P46, P42 |
I 15 || Przelew prostokatny lub przelew Bazina || P46, P41, P42 |
16 Przelew trapezowy P46, P41, P42
| | | |
I 17 || Specjalny przelew trapezowy (4 :1) || P46, P42 |
I 18 || Przelew w ksztalcie V || P46, P42 |
| 19 || Przelew Thomsona (90°) || P46, P41 |
20 Przelew okragt P46
| | agly | |
| Ogolny wzér: Q[Us] = P41 * h™, gdzie h [m] I P46, P41 |
[ 22 | Ogolny wzér: Q[/s] = P41 * h™*2, gdzie h [P00:ch] I P46, P41, P42 |
I 30 || 4” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) || P46 |
31 6” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) P46
| | | |
I 32 H 8” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) ” P46 I
N 10” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) I P46 |
I 34 || 12” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) || P46 |
I 35 “ 15” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) “ P46 I
36 18” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) P46
| | | |
I 37 || 21” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) || P46 |
38 24” Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) P46
| | | |

Parametr EView2: “Device Settings” — “Flow measurement” — “Open channel flow measurement methods”

P41-45: Wymiary kanalu/przelewu USTAWIENIA FABRYCZNE : 0
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P40=00

©

08 = |e
PiloTREK
Kanal pomiarowy Parshall NIVELCO (od GPA1-P1 do GPA-1P9) PiloTREK
Zobacz szczegbly w instrukeji obstugi kanalu pomiarowego Parshalla. e I
[1=]
<
a
1
P40=09 |/Ogolny kanal pomiarowy Parshalla
0,305 < P42 (szerokos¢ gardta) < 2,44
QUS| =372 Pa2 (1 [P [ K] — ~—_
0.305)1,569~P42"0.026 3’05 2‘450 P42
2,5 < P42 :> o
! 4,57 2,400 i
Q[l/s] = K- P42 - ht® PiloTREK
P=2/3-A 6,10 2,370 = l
7,62 2,340 PilcTREK .
1524 2,320 P46
J_;
> )
P40=10 |[Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) [ >
Q[m?¥/s]=f(h1/P41) - P41%®, gdzie h1[m] = h+(P41/10)
P41 [m]
D P4
P41
' Y A
P40=11 ||Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) (™~
Q[m®/s]=f(h1/P41) - P41%5, gdzie h1[m] = h+(P41/10)
P41 [m] —
P04
D P46
P41 l
h
Al
D/10
P40=12 ||Kanal Palmer-Bowlusa (prostokatny) (™
Q[m®¥/s]=C - P42 - h'5, gdzie C = f(P41/P42)
P41 [m], P42 [m] R 1/ [
[
D P46
P41
' A N
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P40=13 |[Kanal Khafagi Venturi .. A5cm
Q[m®/s]=1,744 - P42 - ht5+ 0,091 - h25
P42 [m] \,_,.—J
h [m] )
—1 P42
PlloT%
PiloTREK § .
— s
3 |
LA AAALALOAALALTASAMLLAALLLAA AL
P40=14 ||Przelew z dnem schodkowym
0,0005 < Q[m¥/s] < 1
0,3<P42[m] <15 k#_‘
0,1<h[m]<10 K v Y v
Q[m¥s] = 5,073 - P42 - h'® h R AT
Dokladnosé: +10% ST R 2 ?
Ve /.
i ?////////// v
P40=15 Przelew o przekroju kwadratowym lub przelew Bazina
0,001 < Q[m?¥s] <5
0,15 < P41[m] <0,8 oA P42
0,15 < P42 [m] <3 S | |
0,015<h[m]<0,8 5y . ? ................ 7
Q[m?¥/s] = 1,77738(1+0,1378h/P41) - P42 - (h+0,0012)* ™ i ~ ) 7 7
Dokladno$é: £1% 5 -| 7 L
y Y Z -
S S /////////////
P40=16 ||Przelew trapezoidalny
0,0032 < Q[m?/s] < 82
20 < P41 [?] < 100 [ 1 L/
0,5< P42 [m] < 15 @ | ; 4
0,l<h[m]<2 - r F—,ﬁ\ / e ?
Q[m?¥/s] = 1,772 - P42 - h*5 + 1,320 - tg(P41/2) 24 = ~ ) 7 7
Dokladnosé: +5% -| ‘ 2 2
|
e
Vi ////////////
P40=17 ||Specjalny przelew trapezoidalny (4:1)
0,0018 < Q[m?/s] < 50
0,3 < P42 [m] < 10 [
01<h[m]<2 o r ? ///
Q[m®/s] = 1,866 - P42 - his e 4 /) /,
Dokladnosé: £3% g oy h ) \ 4 ¥
1 7 .
e L
1 7 )
IS S S S
P40=18 ||Przelew w ksztalcie V
0,0002 < Q[m%¥/s] < 1
20 < P42 [°] < 100 [
0,05<h[m]<1 © ? ?
Q[m?3/s] = 1,320 - tg(P42/2) - h2* SAT | _ ] v
Dokladnosé: £3% S ¢y h ™~ ? ///
™ ) 7 L/
i [
‘ 7 7
LSS ///////////%
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P40=19 ||Przelew THOMPSONa (90°)

0,0002 < Q[m¥s] < 1

0,05<h[m]<1 [
Q[m?/s] = 1,320 - h?4" ‘

Dokladnosé: £3% o
i i '|\

S ?///////////

/
%
7
e
%
7

P04
SONNINNNN

P40=20 ||Przelew okragly
0,0003 < Q[m¥/s] < 25
0,02<h[m]<2 11 _ o
Q[m¥s] = m- b - D?3, gdzie b= f (h/D) o | 1
m=0,555+0,041 - h/P41+(P41/(0,11-h) a 1 AN =
Dokladnos$é: 5% § Y h \\ L/ a
A ‘ o
a 7 /.
A\l / ? .

S S ////////////

P40=21 ||Og6lny wzér:
Q[l/s] = P41*hP42
h[m]

P40=22 ||0gélny wzor:
Q[l/s] = PA1*hP42
»h” zostanie podstawione w jednostkach ustawionych w P00c i POOb.

P40  ||Kanal Palmer-Bowlusa (D/2) (4”...24”) ~
=30...38 Zapoznaj si¢ z instrukcja obstugi kanatu pomiarowego, aby uzyskaé
szczegOly. i
P46 [P00c, POOb]
P46
P46: - --a Odleglos¢ zwiazana z h=0 przy pomiarze przeplywu USTAWIENIA FABRYCZNE : ZALEZNY OD TYPU

P46 to odlegtos¢ migdzy przylaczem procesowym czujnika, a powierzchnia cieczy, ktéra mozna zmierzy¢ na granicy poczatku przeptywu
(Q = 0); patrz rysunki. Minimalna wartos¢: P05 + 5 cm (2"). Maksymalna wartos$¢: PO3.

5.8 Programowanie tabeli konwersji wyjscia (OCT)

P40:d-oo  Operacja OCT USTAWIENIA FABRYCZNE : 0

Tabela Konwersji Wyjscia wylaczona

Patrz Rozdziat 5.8

I 1 || Tabela Konwersji Wyjscia wlaczona |

Programowanie tabeli konwersji wyjscia (OCT)

Sygnal wyjsciowy o dowolnej charakterystyce moze by¢ przypisany do wartosci poziomoéw zmierzonych przez urzadzenie. Jednostka
sygnalu wyjsciowego jest jednostka ustawiong w parametrze POO lub P02 typu danych wyjsciowych przypisanego do wyjscia ,,HART -
PV” w parametrze PO1. Charakterystyke mozna okresli¢ maksymalnie za pomoca 100 punktéw. Pomiedzy punktami urzadzenie oblicza
sygnal wyj$ciowy z mierzonego poziomu przez interpolacje liniowa, a po ostatnim punkcie przez ekstrapolacje liniowa. OCT moze by¢
uzywana do przypisania zmierzonego poziomu do dowolnego sygnalu wyjsciowego. Typowa aplikacja jest obliczenie poziomu do objetosci
dla zbiornikdw, ktore nie znajdujg sie na liscie ksztattow zbiornikéw (np. wgniecionych) oraz okre$lanie indywidualnych charakterystyk
kanatéw w przypadku pomiaru przeptywu w otwartych kanatach.

Warunki poprawnego programowania par danych:

— Tabela musi zaczynac si¢ od L(1) = 0, a R(1) to przypisana do niego wielko$¢ wyjsciowa.
— Kolumna ,,L.” nie moze zawiera¢ identycznych wartosci.

— Kolumny ,,L” 1 ,,R” moga zawiera¢ tylko rosnace wartosci od gory do dotu.
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— Jesdli tabela zawiera mniej niz 100 punktow, kolumna ,,L”” w wierszu nastepujacym po ostatniej wartoSciowej parze danych musi

wynosic¢ 0.
I 0 | R@) |
L2 | L@) | RQ) |
| | L) | R() |
| nn “ L(nn) “ R(nn) |
| 0 || |
L w0 | | |

Parametr EView2: “Device Settings” — “OC-Table” — “OCT list”

5.9 Diagnostyka parametréw serwisowych (tylko do odczytu)

P60: .- Liczba godzin pracy od wydania [h]

P61: ==== Liczba godzin pracy od ostatniego wlaczenia zasilania [h]

P62: ---- Liczba godzin pracy przekaznika (czas zamknigcia stykow C2) [h]
P63: ---- Liczba cykli przelaczania przekaznika

P64: ==== Aktualna temperatura elektroniki urzadzenia [°C / °F]

P65: ---- Najwyzsza temperatura kiedykolwiek zmierzona w urzadzeniu [°C / °F]
P66: .- Najnizsza temperatura kiedykolwiek zmierzona w urzadzeniu [°C / °F]
P70: - Liczba wykrytych szczytow (biezaca)

P71: ---- Wielkos$¢ wybranego echa (warto$¢ surowa)

P72: .- Amplituda wybranego echa [dB]

P73: Odleglos¢ wybranego echa [m]

P74: Stosunek utraconych echa/strzalow

5.10 Parametry kontrolne pomiaru przeplywu (tylko do odczytu)

P76: ---- Mierzona wysoko$¢ pomiaru przeplywu (wartosé¢ ‘h’)
Pomiar wysokosci wymagany do pomiaru przeplywu. Ta wartos¢ to wartos¢ ,,h” w wzorze do obliczania przeplywu.

P77: ---- TOT1 licznik sumujacy (mozna wyzerowac)

P63: ---- TOT2 licznik sumujacy

5.11 Parametry sterowania wyjsciem (tylko do odczytu)

P79: ---- Ponownie zmierzony prad wyjsciowy generatora [pA]

P80: ---- Obliczony prad wyjsciowy generatora [mA]

P62: Socoo Status wyjscia przekaznika

5.12 Wersje sprzetu / oprogramowania (tylko do odczytu)

P94/95: .- Kod oprogramowania 2 / 3 (SLAVE MCU)
P96: .- Kod oprogramowania 3 (MAIN MCU)
P97/98: .- Identyfikacja kodu sprzetu

5.13 Funkcje serwisowe

5.13.1. Kody bezpieczenstwa

Wprowadz i odblokuj kod uzytkownika.

Urzadzenie moze by¢ chronione przed nieautoryzowanym przeprogramowaniem czterocyfrowym kodem PIN. Jesli wprowadzona
zostanie warto$¢ rézna od zera, kod jest aktywny. Wprowadzenie zera spowoduje usuniecie kodu uzytkownikal!

Gdy kod jest aktywny, urzadzenie poprosi o jego wprowadzenie przy wej$ciu do menu.

Parametr EView2: “Device Settings” — “Advanced” — “Special”

5.13.2. Symulacja

Funkcja ta pomaga uzytkownikowi sprawdzi¢ wyjscia i urzadzenie przetwarzajace, ktore jest do niego podiaczone. PiloTREK moze
symulowac statg lub zmienng wartos¢ poziomu. Wartosci symulacji poziomu musza miescic si¢ w zakresie pomiarowym okreslonym przez
P04 1 P0S. Aby rozpoczaé¢ symulacjg, wro¢ do trybu pomiaru. Podczas symulacji symbole DIST, LEV lub VOL beda migaé. Aby zakonczy¢
symulacje, ustaw P84 = 0.
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P84: ---- Metoda symulacji USTAWIENIA FABRYCZNE : 0

D — s e B

| Brak symulacji A
| P87

|

|

|

|
|
“ Symuluj staly poziom : PV = warto$¢ podana w P86 | :
|
|

o

1 “ Symbol tréojkatny

Symuluj staly poziom P86, P87 z czasem cyklu P85 (tréjkatny)

Bl wf™

|| Symuluj staly poziom P86, P87 z czasem cyklu P85 (kwadratowy)

P86

\

Parametr EView2: “Device Settings” — “Advanced” — “Special”

P85

P85: Czas cylku symulacji DIST min. 10 sec

USTAWIENIA FABRYCZNE : 0

Czas cyklu symulacji. Jednostka pomiarowa: sekundy [s]
P86: Niski poziom symulacji USTAWIENIA FABRYCZNE : 0

Jednostka pomiarowa : zgodnie z POOb
P87: Wysoki poziom symulacji USTAWIENIA FABRYCZNE : 0

Jednostka pomiarowa : zgodnie z POOb [s]
P88: Calkowity czas symulacji USTAWIENIA FABRYCZNE : 10

Tryb symulacji jest automatycznie wylaczany po uplywie wartosci ustawionej tutaj. Jednostka miary: minuty [min]. Zakres wartos$ci:
0...9999 min. Warto$¢ domyslna to 10 minut.

5.13.3. Ladowanie ustawien domyslnych
Przywraca ustawienia fabryczne urzadzenia. Wartosci te mozna nastgpnie modyfikowaé. Zatadowanie ustawien fabrycznych nie wptywa
na pomiar dzialajacy w tle (kontynuuje z parametrami ustawionymi przed wejsciem do programowania). Przed zatadowaniem ustawien
fabrycznych urzadzenie wyswietli okno dialogowe, pytajac, czy na pewno chcesz to zrobié, poniewaz wszystkie ustawienia uzytkownika
zostana utracone.
Parametr EView2: “Device Settings” — “Parameters” — “Load default”

5.13.4. Restart
Restartowanie urzadzenia "Ciepty restart” (Ponowne zatadowanie parametréw z pamigci, ktora nie jest kasowana).
Parametr EView2: “Device Settings” — “Advanced” — “Special”

6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

6.1 Status i wskazanie bledéw w komunikacji HART

Kod odpowiedzi, zgodnie ze standardem HART®, to dwie 16-bitowe jednostki po bajtach kodu odpowiedzi, w kolejnosci: bledy i
ostrzezenia, a nastgpnie status. Jesli niemozliwe jest zapytanie o kod statusu i btedu za pomocg HART®, nalezy monitorowa¢ wskazania
diod LED na urzadzeniu. Btedy wskazane przez diody LED statusu sg opisane w rozdziale 4.6.
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Urzadzenie nie moze wykry¢ powierzchni do zmierzenia, wige brak jest echa lub wystgpuje

0 Brak echa (Ostrzezenie) zbyt wiele echo z powodu zaktdcen. Upewnij sig, ze instalacja jest prawidtowa! Jesli
problem bedzie si¢ utrzymywat, skontaktuj si¢ z dealerem.
| 1 “EEPROM nie jest wykryta (Blad) “Pamiqé parametrow urzadzenia zostata uszkodzona. Skontaktuj si¢ z dealerem.
Niektore dane zapisane w pamigci parametréw urzadzenia zostaty uszkodzone. Urzadzenie
2 Wykryto btad sumy kontrolnej EEPROM (Btad) przywrdcito ustawienia fabryczne. Je$li awarie pamigci parametrow urzadzenia bgda
wystepowac czesto, skontaktuj si¢ z dealerem.
| 3 ||qud integralnosci po stronie wejscia OCT (Btad) ||Dane w lewej (L) kolumnie tabeli konwersji wyjscia (OCT) nie sa przyrostowe. Popraw to.
4 Blad integralnosci po stronie wyjécia OCT (Blad) t[c))ane w prawej (R) kolumnie tabeli konwersji wyjscia (OCT) nie sg przyrostowe. Popraw
5 Liczba elementéw OCT jest mniejsza niz 2 (Blad) ZZ ;aal}zi; li:;nx;s;; ;vlzfs;(zlia:(z))CT) wprowadzono zbyt mato punktow. Nalezy wprowadzié
6 Poziom wejsciowy przekroczyt warto$¢ dopuszczalng po stronie  |Mierzony poziom, jako warto$¢ wejsciowa OCT, znajduje si¢ poza zakresem
wejscia OCT (przeciazenie) (Ostrzezenie) wprowadzonym w lewej (L) kolumnie tabeli OCT. Zwigksz zakres.
EEPROM zainicjowana ponownie (uszkodzony lub brakujac Struktura danych zapisana w pamigci parametréw urzadzenia jest uszkodzona. Urzadzenie
7 ukiad EEPR OM; (Blad) p Y Jacy przywrocito ustawienia fabryczne. Je$li awarie pamigci parametrow urzadzenia wystepuja
a czgsto, skontaktuj si¢ z dealerem!
L8 | IE
Mierzona powierzchnia jest zbyt blisko, w obrgbie minimalnego zakresu pomiarowego
.. - urzadzenia (Xmin). Ustaw blokade bliskiego konca (P05) na mniejsza warto$¢ lub zmien
o Petny zbiorik (Ostrzezenic) technologig, aby zapewni¢, ze powierzchnia do zmierzenia nie zblizy si¢ zbytnio do
czujnika urzadzenia.
Mierzona powierzchnia jest zbyt daleko, poza maksymalnym zakresem pomiarowym
. . . urzadzenia (Xmax). Ustaw blokade dalekiego konca (P05) na wigksza warto$¢ lub zmien
10 Echo w dalekim zakresie blokady (Ostrzezenie) technologig, aby zapewni¢, ze powierzchnia do zmierzenia nie oddali si¢ zbytnio od
czujnika urzadzenia.
L u Ik
Jeden z pomocniczych kontrolerow urzadzenia ulegt awarii. Istnieje duze
. . i prawdopodobienstwo btedu oprogramowania. Wykonanie pelnej aktualizacji
!
12 Awaria jednego lub wigcej kontroleréw podrzgdnych! (Blad) oprogramowania za pomoca NiFlash (w tym synchronizacja) moze rozwigzaé problem. Jesli
to nie pomoze, skontaktuj si¢ z dealerem.
13 Awaria przekaznika (Blad) .(Ij Zilllel:;?dzeme posiada opcjonalny przekaznik, jest on uszkodzony. Skontaktuj si¢ z
" Blad integralnosci tabeli parametrow (Blad) ;7\(/)2;)1:;);0 \i,j:?;io;;z r\::t;:l? parametrOw jest niezgodna z powigzanymi parametrami.
Czujnik radarowy jest uszkodzony. Moze by¢ kilka przyczyn, np. niewlasciwe potaczenie
danych z jednostka czujnika radarowego lub niewystarczajaca energia dostgpna do pomiaru.
15 Awaria czujnika (Blad) Napiecie zasilania urzadzenia musi by¢ zawsze wyzsze niz minimalna warto$¢ okreslona w

instrukcji! Sprawdz warunki napigcia w petli za pomoca pomiaru i, jesli to konieczne,
zmien je, aby spetnione byty warunki elektryczne dla zaciskow urzadzenia. Skontaktuj si¢ z
dealerem, jesli poziom napigcia zasilania jest prawidtowy, a btad nadal wystgpuje.

Wartos$¢ PV typu . . . ,
0-2 (DIST, LEV, VOL, MASS, FLOW, LEV%, VOL%, ...) Typ glownie przesylanej wartosci (PV) okreslony przez POla.
3 Aktywne jest programowanie reczne (Status). Urzqdze.me jestw try?ne? programowania r¢cznego. (Tylko w urzadzeniach (WG_)
wyposazonych w wyswietlacz.)
|4 ||Aktywne jest programowanie zdalne (Status). ||Urzqdzenie jest w trybie programowania zdalnego. |
5 Blad integralnoéci po stronie wejécia OCT (Blad) Urza(dzen.le jest w trybie symulacji. Uwaga! Warto$¢ wyjsciowa jest niezalezna od wartosci
mierzonej.
|6 Hqud integralnosci po stronie wyj$cia OCT (Btad) ”Zabezpieczenie hastem jest aktywne. |
|7 ”Liczba elementéw OCT jest mniejsza niz 2 (Btad) ”Przekaz'nik jest wzbudzony. |
8 Poziom wejsciowy przekroczyt wartos¢ dopuszczalng po stronie  ||Blokada uzytkownika jest aktywna. Parametry sg chronione hastem ustawionym przez
wejscia OCT (przeciazenie) (Ostrzezenie) uzytkownika.
EEPROM zainicjowana ponownie (uszkodzony lub brakujacy . L . . .
9 uklad EEPROM) (Blad) Blokada fabryczna jest aktywna. Ustawienia fabryczne i dane kalibracyjne sa zablokowane.
10 ) Do urzadzenia jest podiaczony wyswietlacz SAP. (Tylko w urzadzeniach (WG_)

wyposazonych w wyswietlacz.)

596 MO 03 A 03-02-2025

%AE’O Polska

strona 32




|11 “Pe}ny zbiornik (Ostrzezenie) ||Urzqdzenie jest w trybie diagnostycznym. |
|12 ||Echo w dalekim zakresie blokady (Ostrzezenie) ||Przesy’(ana warto$¢ jest wstrzymana. |
|13 ||- ||Urzqdzenie jest w trybie kalibracji. |
|14 ||Awaria jednego lub wigcej kontroleréw podrzednych! (Btad) ||Przesyiana warto$¢ zostala od$wiezona i jest wazna. |
|15 ||Awaria przekaznika (Btad) ||Urzqdzenie jest w trybie komunikacji o wysokiej predkosci. |

6.2 Typowe bledy aplikacji

Przesytana warto$¢ pochodzi z bliskiego zakresu Wyczy$¢ antene lub uzyj maski progowej, aby
(najczgsciej wokot 0,2 m). zablokowa¢ zaktocajace echo.

Kondensacja lub brud na antenie.

Zwykle zdarza si¢ to, gdy wystepuje utrata echa. W

wigkszosci przypadkow jest to spowodowane przez: Usun brud z anteny.
— pienienie medium Sprawdz powierzchni¢ medium do zmierzenia, w razie
— brud na antenie potrzeby podejmij dziatania majace na celu

Mierzona warto$¢ nie zmienia si¢ mimo zmiany poziomu. — nadmierne fale zmniejszenie pienienia lub fal!
— nieprawidlowe ustawienie maksymalnego zakresu Sprawdz ustawienia progu. Zobacz Rozdziat 7.3!
pomiaru (P03) Sprawdz ustawienie maksymalnego zasiegu pomiaru

— moze wystapi¢ w przypadkach, gdy echo znajduje si¢ [|P03.
ponizej krzywej progowe;j.

7. INSTRUKCJE Eview2

W razie potrzeby zainstaluj oprogramowanie konfiguracyjne EView2 HART (dalej EView2) zgodnie z opisem w Rozdziale 3 podrgcznika
programu. Oprogramowanie mozna pobra¢ ze strony wWww.nivelco.com.

Potaczenia elektryczne: Uruchom program i wyszukaj nadajnik za pomoca programu (wigcej informacji znajduje si¢ rowniez w
podreczniku uzytkownika EView2, Rozdziat 4).

Z urzadzen wykrytych podczas wyszukiwania wybierz urzadzenie, ktore chcesz skonfigurowaé lub zaprogramowac, a nastepnie otworz
okno ,,programowania urzadzenia” (Rozdziaty 4.4 i 4.5 podrecznika uzytkownika EView?2). Wszystkie niezbedne parametry i ustawienia
funkcji mogg zosta¢ zmienione za pomoca EView?2.

Ten rozdziat opisuje jedynie specyficzne funkcje zwigzane z PiloTREK oraz dwa przyktady programowania.

W przypadku probleméw z potaczeniem z komputerem, zapoznaj si¢ z dodatkowymi informacjami w podrgczniku uzytkownika EView2.

7.1 Okno statusu urzadzenia

Aby wywota¢ ,,Device Status Window” w EView?2, kliknij prawym przyciskiem myszy na linii urzgdzenia w ,,Device List” w glownym
oknie i wybierz opcje ,,Show Device Status Window” z menu kontekstowego. To okno pokazuje status i komunikaty o btgdach
PiloTREK. (Zobacz Rozdziat 6.1) ,,Device Status Window” mozna réwniez wywota¢ w oknie ,,Polling”, zaznaczajac odpowiednie pole

wyboru.
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7.2 Funkcja oscyloskopu diagramu echa

Aby wyswietli¢ Diagram Echa urzadzenia w EView2, kliknij
przycisk ,,Echo Diagram”. Pojawi si¢ okno o nazwie ,,Echo
map”. Diagram ten przedstawia krzywa odbicia zmierzong
przez urzadzenie. Dodatkowo, w tym oknie mozna dostosowaé
poziom ,, Treshold”.

Aby zaktualizowa¢ wykres lub odczyta¢ dane, nacisnij
przycisk ,,Refresh” na dolnej belce okna (lub naci$nij klawisz
F4).

Po pomysinym odczytaniu pojawi si¢ wykres echa podobny do
zalgczonego ,,Echo Diagram”. Wyswietlane informacje mozna
wybra¢ w legendzie. ,,Lista echo” pokazuje lokalizacje¢ i dane
szczytow echa ocenionych przez urzadzenie, z ktorych
wybrany sygnal poziomu oznaczony jest napisem ,,Selected
peak”.

7.3 Ustawienia progu
Funkcja ta jest przeznaczona dla zaawansowanych

uzytkownikow. Nieprawidtowe ustawienie moze uniemozliwi¢ urzadzeniu przeprowadzenie pomiaru!

Celem wartosci progu i linii progu jest zamaskowanie niepozadanych echa z pomiaru. Szczyty echa ponizej poziomu progu nie sa
uwzgledniane w ocenie. Ustawienie progu moze by¢ konieczne, jesli urzadzenie wybiera nieodpowiedni szczyt echa jako poziom, na
przyklad, gdy w trakcie pomiaru znajduje si¢ zaklocajacy obiekt na Sciezce mikrofali. Przed zmiang krzywej progu zaleca si¢
minimalizowanie zakldcajacych echa poprzez wybor odpowiedniej lokalizacji instalacji urzadzenia.

Prog mozna edytowaé w oknie diagramu echa
programu EView2. Dodatkowo, wysoko$¢ catego

. , , Terdon Bl
progu mozna w prosty sposob dostosowaé za e —
pomoca parametru P34 , Threshold offset” wsrdd B -
parametrow optymalizacji pomiaru. Gtéwna linia O e

progu jest uzywana do $ledzenia ogélnego
ksztattu krzywej echa. Wyrdznienia progu, znane
réwniez jako maski progu, sg dostgpne do
zamaskowania zaktocajacych szczytow echa
wystajacych z krzywej.

Tryb edycji progu mozna aktywowaé, wybierajac
,» Threshold Edit Enable” w dolnym pasku menu
lub wybierajac ,, Threshold settings” —
»Threshold Edit Enable” w menu kontekstowym,

EEEBES

B3

Ampiaude 4D |

ktére pojawia si¢ po kliknieciu prawym
przyciskiem myszy. W tym przypadku na gorne;j
potowie okna pojawia si¢ pasek funkcji edycji

EEEsons # — neesnos @ ¥ Echolix

Dt 2 2o + 2 20m BRewtzoom  Degamsetiogs  Theshod Edt nsbied

progu, a edytowalne punkty sg oznaczone na
czerwono na krzywej progu. Jesli zaden
edytowalny punkt nie jest wybrany, ,,Threshold offset” moze zosta¢ ustawione na pasku funkcji, aby wysokos¢ podstawowej krzywej
progu sktadajacej si¢ z trzech punktow byta taka sama. Jesli edytowalny punkt zostanie wybrany poprzez kliknigcie lewym przyciskiem
myszy, jego pozycj¢ mozna rowniez zmieni¢ osobno. Punkty progu mozna takze przesuwac za pomocg myszy, klikajac i przytrzymujac
lewy przycisk myszy na wybranym punkcie.

Zmiany wejda w zycie w urzadzeniu po nacisnieciu przycisku ,,Apply Threshold settings”, ktory mozna rowniez znalez¢ w pasku funkcji
edycji progu lub w menu kontekstowym. Aby wyswietli¢ ocene odpowiadajacg nowemu progowi, odswiez wykres za pomocg przycisku
»Refresh” w dolnym pasku menu (lub klawisza funkcyjnego F4).

COM7 Opened. DLE

7.4 Maska progu

Funkcja ,,Threshold Mask” maskuje szczyt echa, ktory zaktoca pomiar. Aby to zrobié, po nacis$nigciu przycisku ,,Add new threshold
mask” na pasku funkcji edycji progu, kliknij lewym przyciskiem myszy w diagramie w miejscu, w ktérym chcesz umiesci¢ wyrdznienie
progu. Jesli korzystasz z menu kontekstowego, kliknij prawym przyciskiem myszy na zadanej pozycji, a nastgpnie wybierz funkcje ,,Add
new threshold mask”. Pozycje¢ i szeroko$¢ maski progu mozna réwniez dostosowac pézniej na pasku funkeji edycji progu, wybierajac
punkt srodkowy wyrdznienia, jak opisano powyzej. W przypadku edycji graficznej jej pozycje i wysokos¢ mozna dostosowac,
przeciagajac punkt srodkowy, a szeroko$¢ — przeciagajac punkt w rogu. Mozna zdefiniowa¢ tacznie 4 wyrdznienia progu. Jesli
zaklocajacych echa jest wigcej niz 4, lepiej wybra¢ inne miejsce montazu.
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Uwaga! Funkcja ,,Cursor On” nie podaje dokladnej wartosci. Oblicza tylko warto$¢ danego punktu na podstawie graficznej
reprezentacji.

Wyro6znienie progu mozna usungc, wybierajac jego punkt srodkowy, wylaczajac przetgcznik ,,Enabled” na pasku funkcji edycji progu lub
wybierajac funkcje ,,Del current threshold mask™ w menu kontekstowym. Dopoki zmiany nie zostang zastosowane do urzadzenia za
pomocg funkcji ,,Apply Threshold settings”, urzadzenie uzywa poprzednich (aktualnych) ustawien progu, ktére mozna odczytac za
pomoca funkcji ,,Read Threshold settings”. Ustawienia fabryczne mozna przywroci¢ za pomoca funkcji ,,Reset Threshold Settings”.

7.5 Tabela konwersji wyjscia (OCT) — (EView2 OC-Table)
Tabela konwersji wyjscia (OCT) jest aktywna, jesli w parametrze P40 wybrano korekcje¢ tabeli. Zobacz Rozdziat 5.8. OCT jest wypelniana
za pomocg programu EView2. Tabela konwersji jest zwykle uzywana do pomiaru objetosci, ale moze by¢ rowniez stosowana do pomiaru
masy lub przeptywu.
Tabela ta przypisuje rozne warto§ci wyjsciowe do zmierzonych pozioméw. Warto$¢ po lewej stronie to zawsze zmierzony poziom
(wzgledem ustawienia odlegtosci zerowego poziomu (P04)), a warto$¢ po prawej stronie to warto§¢ wyjsciowa dla danego poziomu.
Jednostka zwigzana z warto$cig wyjéciowa jest okreslana przez ustawienie parametréw ,,Output source” (P01, HART - PV) oraz ,,Output
units” (P02).
Warto$¢ wyjéciowa jest okre§lana przez interpolacje liniowg pomigdzy dwoma parami wartoéci, wiec doktadnos¢ konwersji zalezy od
gestosci powigzanych par warto$ci. Po ostatniej parze punktow, warto$¢ wyjsciowa jest obliczana przez ekstrapolacje liniowa. Maksymalna
liczba par to 100.
Wiecej informacji
e Kazda nowa warto$¢ poziomu wprowadzona do tabeli musi by¢ wigksza od poprzednie;.
e Uwaga, jednostki w tabeli sg zawsze interpretowane przez urzadzenie zgodnie z aktualnie ustawionymi jednostkami miary.
Dlatego tabela OCT musi by¢ zawsze wypelniona wartosciami odpowiadajacymi ustawionym jednostkom.
e Ostroznie! Podczas korzystania z tabeli konwersji ustawienie wyjscia pradowego (P10/P11) jest rbwniez interpretowane zgodnie
z zakresem wartos$ci (i jednostka miary) okreslong po lewej stronie tabeli. W zwiazku z tym zaleca si¢ odpowiednie ustawienie
parametrow P10/P11 po zatadowaniu tabeli.
e Jedli tabela konwersji jest wypelniona nieprawidlowo, warto$¢ wyj$ciowa (przesytana) rowniez nie bgdzie poprawna!

Uzytkownik moze stworzy¢ tabelg konwersji zdefiniowang przez siebie (np. ,,poziom - obj¢to$¢”) za pomoca EView2 w nastepujacy
sposOb: Aby wypehi¢ lub ustawic¢ tabele konwersji wyj$cia (OC) urzadzenia, przejdz do zaktadki ,,Device Settings” — ,,0C-Table” w
EView2. Zataduj lub zmodyfikuj tabele zgodnie z ,,Instrukcja obstugi EView2 — Rozdziat 6.4.”. Jesli odpowiednie zmiany zostaty
wprowadzone w tabeli i zostata ona poprawnie wypetniona, nacisnij przycisk ,,Send” na tej stronie (zaktadka ,,OC-Table”) po prawej
stronie pod przyciskiem ,,Get”, aby pobra¢ tabele do urzadzenia.

W ponizszym przykladzie przedstawiono programowanie pieciopunktowe, przyklad: ,,Poziom - Objetos¢” konwersji.
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IW programie EView2 otworz okno ,,Device Settings” dla danego urzadzenia.

| 2 ||Prze_]dz do punktu o nazwie ,,Aplikacja” i wybierz system jednostek (,,Calculation system”). || Metryczne (EU) |
| 3 ||Wybierz jednostke dhugosci. || m |
4 Przejdz do ,,Measurement configuration” i wybierz ,,Measurement mode (PV source: volume Objietosé
transmission” z listy. 1
| 5 “Wybierz jednostke objetosci w sekeji ,, Volume Units”. “ m3 |
Przejdz do sekcji ,,Odleglosci pomiarowe” i wprowadz wysoko$¢ zbiornika w polu nazwanym
6 R . , . 6.00 m
.Zero-level dist.” (Kliknij w pole i wprowadz warto$¢).
| 9 “Nacis’nij przycisk ,,Send” w prawym dolnym rogu okna, aby pobra¢ nowe warto$ci do urzadzenia. “ Poczekaj, az zostanie ukonczony proces $ciagania |

Przejdz do punktu o nazwie ,,OC-Table”.

Wypelnij tabelg o nazwie ,,OCT list” odpowiednimi warto$ciami. Mozna wprowadzi¢ maksymalnie
100 punktow. Kazdy punkt poziomu i objgtosci musi by¢é wprowadzony.

10 Kazdy kolejny punkt musi by¢ wigkszy od poprzedniego. Zobacz ponizsza tabelg (przyktad wypetniania OCT).
Nowe linie mozna utworzy¢, naciskajac kombinacj¢ klawiszy ,,Ctrl + Insert” lub wybierajac opcje
,»Add new item” w menu kontekstowym (po kliknigciu prawym przyciskiem myszy).

Linia moze zosta¢ usuni¢ta, naciskajac jednoczesnie klawisze ,,Ctrl + D”.

Aby pobra¢ tabelg do urzadzenia, naci$nij przycisk ,,Wyslij” znajdujacy si¢ na tej stronie (zaktadka
,,OC-Table”) po prawej stronie, ponizej przycisku ,,Pobierz”.

Przyklad wypeliania OCT

| 1 Joom I 00me |
| 2 Jo2om I 0,5m? |
| 3 Jorsm I 1,0 mé |
| 4 |uoom I 1,5 mé |
[ 5 |s60m I 16,8 m’ |

Przyklad ustawiania wyjscia pradowego 4...20 mA (uzywajac EView2)

| 1 ||Przejdé do sekcji ,,Outputs” i ustaw ,,Current generator mode” na ,,Auto” (ustawienie domyslne). || Auto |
| 2 ||W polu ,,Error indication ...” ustaw status btedu na odpowiedni tryb (ustawienie domyslne). || Hold- |
3 Wybierz ,,Assignment of 4 mA - PV (P10)” i wprowadz warto$¢ objetosci odpowiadajaca wartosci pradu wyjsciowego 4 05 m?
mA. '
4 Wybierz ,,Assignment of 20 mA— PV (P11)” i wprowadz warto$¢ objetosci odpowiadajaca wartosci pradu wyjsciowego 16.8 mt
20 mA. '
| 5 “Nacis’nij przycisk ,,Send” w dolnej prawej czgsci okna, aby pobra¢ nowe wartosci do urzadzenia. “ |
| 6 “Nacis’nij przycisk zamykania ,,X”, aby wyj$¢ z okna ustawien urzadzenia. “ I

7.6 Przyklad programowania 1 — konfiguracja pomiaru poziomu (uzywajac EView2)
Konfigurowanie pomiaru poziomu w zbiorniku o wysokosci 9 m (przyktad). Pomiar poziomu jest trybem fabrycznym, wystarczy
wprowadzi¢ tylko rzeczywista wysoko$¢ zbiornika (P04 = 9,0 m). Maksymalna dtugo$¢ pomiaru radaru WP—200 skonfigurowana przez
producenta wynosi 10,0 m, wiec obejmuje wymagang wysokos$¢ 9 m.

596 MO 03 A 03-02-2025 BAMO Polska strona 36




| 1 ”Otw()rz okno ,,Device Settings” odpowiadajace danemu urzadzeniu w programie EView2. ”Program odczytuje 1 wyswietla ustawienia urzadzenia. I
| 2 HWybierZ ,,Measurement configuration.” ” I
| 3 |[Kiiknij na pole ,.Zero-level dist.” (Odlegloé¢ zerowego poziomu). ||[Dane w polu: 10,000 [m] |
| 4 ||Wpr0wadz' nowa wartosc. ||9,000 [m] |
5 Naci$nij przycisk ,,Send” w dolnym prawym rogu okna, aby pobra¢ nowa wartos¢ do Urzadzenie bedzie dziata¢ zgodnie z nowymi ustawieniami po
urzadzenia. zakonczeniu pobierania.
| 6 “Nacis’nij przycisk zamykania ,,X”, aby wyj$¢ z okna ustawien urzadzenia. “ I

7.7 Przyklad programowania 2 — konfiguracja wyjscia petli pradowej (uzywajac EView2)

Ustawienie skali niestandardowej:

Przyktad: 4 mA wskazuje poziom 1 m,20 mA wskazuje petlny zbiornik, na przyktad

maksymalny poziom 8 m, prad btedu gérnego.

Ustaw zakres pradu 4...20 mA z 22 mA jako wskazanie btedu. Wybierz odpowiednia

minimalng i maksymalng wartos$¢ dla skali pomiaru.

Otworz okno ,,Device Settings” odpowiadajace danemu urzadzeniu w

1 programie EView?. Program odczytuje i wy$wietla ustawienia urzadzenia.
| 4 HWybierz ,,Outputs.” “ |
| 5 ||Wybierz listg rozwijana ,,Error indication ...” ||Pole bedzie wyswietlac ,,Hold” |
| 6 ||Wybierz nowa wartos$¢ ustawienia (22 mA) z listy rozwijane;j. ||Pole bedzie wyswietla¢ ,,22 mA” |
| 7 ||Wybierz pole danych ,,Assignment of 4 mA - PV”. “Pole bedzie wyswietla¢ ,,0.000 [m]”. |
8 Wp'rroyvadz nowa warto$¢. Ustawia to poziom odpowiadajacy minimalnemu Pole bedzic wyswictla¢ ,,1.000 [m]"”.
wyjsciu 4 mA (1 m).
| 9 ||Wybierz pole danych ,,Assignment of 20 mA - PV”. ||Pole domyslnie wyswietli maksymalng odlegto$¢ pomiarowa. |
Przetacz na 8.000 m. Ustawia to poziom odpowiadajacy maksymalnemu . AT »
10 Wwyiéciu 20 mA (8 m). Pole bedzie wyswietlac ,,8.000 [m]”.
11 Nac1sr,11J. przycisk ,,Sepd w dolnej prawej czgsei okna, aby pobra¢ nowe Po zakonczeniu pobierania, urzadzenie bedzie uzywa¢ nowych ustawien.
wartosci do urzadzenia.
| 12 “Nacis'nij przycisk zamykania ,,X”, aby wyj$¢ z okna ustawien urzadzenia. “
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8. LISTA PARAMETROW

P00

P01
P02
P03
P04
P05
P06
P07
P08
P09

P10

P11

P12

P13

P14

P15

P16

P17

P18

P19

P20

P21

P22

P23

P24

P25

P26

System jednostek, jednostki domyslne, parametr
regionalny.

Zrodio wyjscia

Jednostki wyjscia

Maksymalna odlegto$¢ detekcji

Odlegto$¢ poziomu 0 (wysokos$¢ zbiornika -H)
Blokada na koncu bliskim (strefa martwa)
Blokada na koncu dalekim

Reczna wartosé pradu wyjsciowego

Warto$¢ wyjsciowa przypisana do 4 mA
Warto$¢ wyjsciowa przypisana do 20 mA
Tryb pradowego wyjscia analogowego
Wyjscie przekaznikowe

Parametr przekaznika — warto$¢ wzbudzania
Parametr przekaznika — Warto$¢ zwolnienia
Parametr przekaznika — Opdznienie

Parametr przekaznika — parametr wartosci przeptywu
Adres HART

Czas thumienia

Wspotczynnik korekeji nachylenia uzytkownika
(rzeczywisty/zmierzone)

Wybor echa

Wskaznik wzrostu poziomu (predkosé¢ napetniania)

P27 22 Wskaznik spadku poziomu
(predkos¢ oprozniania)

P28 23 Zarzadzanie utratag pomiaru

P29 23 Limit pelnego zbiornika

P30 -

P31

P32 24 Gestos¢ mierzonego medium

P34 24 Offset progu

P36 24 Ustawienia Bluetooth

P40 24 Ksztalt zbiornika

P41 25 Wymiary zbiornika / Opcje obj¢tosci
przeptywu

P42 25 Wymiary zbiornika / Wymiary
zwezki - przelewu

P43 25 Wymiary zbiornika / Wymiary
zwezki - przelewu

P44 25 Wymiary zbiornika / Wymiary
zwezki - przelewu

P45 25 Wymiary zbiornika / Wymiary
zwezki - przelewu

P46 29 Odlegtos¢ do powierzchni bez
przeptywu

P47 25 Calkowita objetos¢ zbiornika
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P60
P61
P62

P63
P64
P65
P66
P67
P68
P69
P70
P71
P72
P73
P74
P75
P76
P77
P78
P79

30
30
30

30
30
30

30

30
30
30
30
30
30
30
30
30
30

Liczba godzin pracy od momentu wydania [h]

Tlo$¢ godzin pracy od ostatniego wlaczenia [h]

Liczba godzin pracy detektora sygnatu (czas zamknigcia kontaktu
C2) [h]

Liczba cykli przetaczania przekaznika

Aktualna temperatura elektroniki [°C / °F]

Najwyzsza temperatura zmierzona w urzadzeniu kiedykolwiek
[°C/°F]

Najnizsza temperatura zmierzona w urzadzeniu kiedykolwiek [°C

/ °F]

Liczba wykrytych szczytéw (aktualnych)
Wielkos$¢ wybranego echa [warto$¢ surowa]
Amplituda wybranego echa [dB]

Odlegtos$¢ wybranego echa [m]

Wskaznik utraconych/strzelonych echa

Wysokos¢ pomiaru przeptywu (tylko do odczytu) (LEV)
Licznik TOT1 (do zresetowania)
Licznik TOT2

Aktualny prad generatora po ponownym pomiarze [pLA]

P80
P81
P82

P83
P84
P85
P86
P87
P88
P89
P90
P91
P92
P93
P94
P95
P96
P97
P98
P99

30
30

31

31

31

31
31

30
30
30
30
30

Obliczony wyj$ciowy prad generatora [mA]
Status wyj$¢ przekaznika

Metoda symulacji

Czas cyklu symulacji DIST
Nizszy poziom symulacji
Gorny poziom symulacji

Catkowity czas symulacji (limit czasu)

Kod oprogramowania (RADAR)

Kod oprogramowania (COPROC)

Kod oprogramowania (MAIN MCU)

Tryb specjalnej konfiguracji (tylko do odczytu)
Kod sprzgtowy (tylko do odczytu)
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